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() Yapi ve Ozellikler (bkz. s.2)
Doért yonli Esit Yik Derecelendirmesi
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Yiiksek Sertlik
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KR-B (Iki adet uzun somun blok ile)
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) Kullanim Omrii (bkz. s.9)

LM Kizak
Nominal Kullanim Omrii
Kullanim Omrii

Vidali Bilye ve destekleyici yatagin
Nominal Kullanim Omrii
Kullanim Omrii
fc: temas faktori
fw: yuk faktori
K: moment esdeger faktori (LM kizak)

() Nominal Kullanim &mrii Hesaplama
Ornekleri (bkz. s.11)
Kosullar
Degerlendirmeler
LM Kizagin Nominal Omriiniin Degerlendiriimesi
Somun bloguna yiiklenen yiik
Birlestirilmis radyal ve baski yukii
Statik guivenlik faktdri
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Miisaade edilen gerilme sikigtirma yiikii
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Mihver boyu yiik (vidal bilye ayni)
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() Maksimum Hareket Hizi ve Maksimum
Uzunluk (bkz. s.15)

() Dogruluk Standartlan (bkz. s.16)
Konumlandirma Dogrulugunu Tekrarlama
Geri tepme
Konumlandirma Dogrulugu
Hareket Paralelligi

() Boyut Cizimlerin Taslagi
(bkz. s.18)

(L) Contalar/Secenekler (bkz. s.45)

() Koriik Ozellik Tablolar (bkz. 5.47)
*Blok tipi A *Blok tipi B
*Blok tipi C *Blok tipi D

() Sensérler (bkz. s.51)
Sensérler
Fotosensorler
Yakinlk Sensérleri
Sensor Raylar

() Govde (bkz. s.53)
*Model KR33 i¢in
*Model KR55 igin

*Model KR46 icin
*Model KR65 icin

() Adaptér Flanslar (bkz. s.55)

Gegerli Motorlar ve Gegerli Adaptor Flanglari

() Adaptor Flanglarinin Boyutlar (bkz. s.56)

*Model KR15 igin
*Model KR26 icin
*Model KR33 icin
*Model KR46 icin
*Model KR65 icin
*Motor Sarma Tipi

*Model KR20 igin
*Model KR30H igin
*Model KR45H icin
*Model KR55 igin

() X-Y Konsolu (bkz. s.65)

del numaralariyla ilgili yorum asagidaki sayfalard
lak boyut cizimlerinde aciklanmistir.



LM Kizak CalisuigilikR_
;

LM kizak + vidal bilye = entegre yapi calistiricisi
Gévde B

(Sekil 1) LM Kizak Calistiricisinin KR Model Yapisi

O Yapi ve Ozellikler

LM Kizak Calistiricisi KR Modeli yiiksek sertlik, yliksek hassasiyet, islevsellik ve alandan tasarruf 6zellikleri ile donatilmistir.
Bu 6zellikler, capraz kesitli ve keskin U seklinde bir forma sahip olan LM rayini, somun blogunun her iki yiiziinde yer alan
LM Kizak boltimlerini ve somun blogunun ortasinda yer alan vidal bilye bélimiini bir araya getiren bir yapida tasarlanmig
olan somun blogu sayesinde elde ediliyor.

Her bilye dizisi 45°'lik temas agisina gdre ayarlaniyor; béylece vida somunu blogunda her dért ydne dogru hareket eden
ylkler (radyal, ters radyal ve yanlamasina iki yon) ayni nominal yiikii ortaya koyuyor. Sonug olarak, LM kizak galistiricisi
KR modeli herhangi bir konumda kullanilabilir.

® Dort yonli Esit Yiik Derecelendirmesi

Bir yiik altindaki iki bilye dizisi, sirasiyla sol ve sag taraflarda iki sirali agi temas yapisina gére ayarlanir ve yukariya, asagiya,
saga ve sola dogru esit nominal yiik uygular. Bu durum, LM kizak calistiricisinin her hangi bir konumda kullanima uygun
oldugu anlamina gelir; bu da onu Kartezyen koordinatl robot kollarindaki uygulamalar gibi sabitlenmemis yonlerde yukleme
yapmak icin ideal bir arag haline getirir.

(Sekil 2) KR Modelinin Yiik Tagima Kapasitesi



@ Yiiksek Sertlik

LM kizak, asiri sundurma yiikii ve hatta daha fazlasina karsi sertligini gliclendiren bir dis ray sistemine sahip olmasiyla,

geleneksel LM kizak'lardan ayrilir.

LM ray capraz kesiti, sapmayi en aza indiren genis U seklinde yapisiyla daha da hafifletildi; boylece payanda veya merkezi

¢ark yapilarinda kullanima uygun hale geldi.
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(Sekil 4) KR-A Modelinin Radyal Yiik ile Yerinden Cikarilmasi

@ Yiiksek Hassaslhik

(Tablo 1) LM Rayi Kesit Ozellikleri

Birim: mm®*

Model Ix Iy Kiitle (kg/100 mm)
KR15 9,08x10 1,42x10° 0,104

KR20 6,1x10° 6,2x10" 0,26

KR26 1,7x10* 1,5x10° 0,39
KR30H 2,7x10* 2,8x10° 0,5

KR33 6,2x10" 3,8x10° 0,66
KR45H 8,4x10" 8,9x10° 0,9

KR46 2,4x10° 1,5x10° 1,26

KRS55 2,2x10° 2,3x10° 1,5

KR65 4,6x10° 5,9x10° 2,31

Ix = X ekseni etrafinda eylemsizligin geometrik momenti

Iy =Y ekseni etrafinda eylemsizligin geometrik momenti

Kablo kanal, sirf 6nceden yiikleme ile yumusak devinim saglayan dort adet sirkiiler ark kanalina sahip oldugu icin, yiiksek
derecede sertlige sahip giidiim elde edilebilir. Buna ilaveten, yiikteki dalgalanmalardan kaynaklanan siirtiinme direncindeki
degisimler minimuma indirilerek KR'nin alt-mikron diizeyinde yiiksek hassasiyetli beslemeye erisimi miimkiin kilinir.

Bilyenin déner merkezi

(Sekil 5) KR Modelinin Temas Yapisi
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® Yerden Tasarruf

LM Kizak bolimi somun blogunun her iki yiiziine entegrasyonu ve vidali bilye bolimiu merkezdeki somun bloguna
entegrasyonu sayesinde KR'nin, kiiclik bir alanda dahi yiiksek sertlikte ve yiiksek hassasiyette Calistiricisi islevselligi vardir.

10 mm[ ~

i
KR5S tipi / KR33tipi / _KR20 tipi / KR15 tipi KR26 tipi KR46 tipi KR65 tipi

(Sekil 6) Kesit Sekli

10 mmI F

KR45H tipi

(Sekil 7) Kesit Sekli



O Modeller

KR-A (bir adet uzun somun blok ile)

Standart KR modeli.

Yiksek sertlik, yiiksek ytik kapasitesi ve yliksek hassasiyet
elde etmek icin iki adet KR-A somun blogu tedarik edilir.

KR-C (bir adet kisa somun blok ile)

Daha kisa KR-A somun blogu daha uzun strok anlamina gelir.
(Uygulanabilir modeller: KR30H, 33, 45H, 46)

Iki KR-C somun blokla yapilir. Clinkii bu model yayilimin
uygun ekipmanla, yiiksek sertlige ulagmasini saglar.
(Uygulanabilir modeller: KR30, 33, 45H, 46)




O Nominal Yiik ve Miisaade Edilen Her Yonde Statik Moment
® Nominal Yiik

* LM kizak boliimii

KR tiim yonlerde, yani radyal, ters radyal ve yanlamasina iki yénde, yiik tastyabilir. Temel nominal yiik her dért yénde de
aynidir ve bu degerler sayfa 7'deki Tablo 2'de gésterilmistir.

* Vidal bilye boliimii

Somun blogu igerisinde bir vidali bilye bulunan KR, mihver boyu yonlerde yiik tasiyabilir. Temel nominal yiik degerleri
sayfa 7'deki Tablo 2'de g&sterilmistir.

* Destekleyici yatagin
A goévdesinde bir agi yatagl bulunan KR, mihver boyu y&nlerde yiik tasiyabilir.

Temel nominal yiik degerleri sayfa 7'deki Tablo 2'de g&sterilmistir.

® Esdeger Yiik (LM Kizak)

KR'nin LM Kizak'ina ayni anda tiim y&nlerden yiikleme yapildiginda, esdeger yiik agsagidaki denklemle elde edilebilir:

P : esdeger yiik (N)
- radyal yonde
- ters radyal yonde

- yanal yonlerde

Px : radyal yuk (N)
P : ters radyal yiik (N)
P, : yanal yonlerdeki yiik (N)



(Tablo 2) Model KR’nin Nominal Yikleri

() parantez icindeki rakamlar birimi gdsterir.

Harici Boyut Cizimleri

Model KR15 KR30H KR33 KR45H KR46
KR20 | KR26 KR55 | KR65
KR1501 | KR1502 KR30H06 | KR30H10 | KR3306 | KR3310 | KR45H10 | KR45H20 | KR4610 | KR4620
Uzun somun blogu,
.Temeln tip A ve B & 1930 3590 | 7240 11600 11600 23300 27400 38100 | 50900
dinamik yiik| P A Ve
derecelen- N
dirmesi | K1sa somun blogu,
C(N) [tipCveD = = = 4900 4900 11900 14000 - -
Temel | Uzun somun blogu,
statik yiik tip A ve B s 3450 6300 | 12150 20200 20200 39200 45500 61900 | 80900
derecelen-
Es dirmesi | Kisa somun blogu,
< | G(N) tip Cve D = = = 10000 10000 19600 22700 = =
5
Normallyliksek 20,001 ila | 0002 | +0002 | 40,002 ila +0,002 ila +0,003 ila +0,003 ila | 0004 | +0,004
sl ila ila ila ila
Radyal | S&8'™M +0,002 0,003 | -0,004 -0,004 -0,004 -0,006 -0,006 -0,007 | -0,008
geri tepme
(™) ssas -0,005ila | -0003 | -0,004 -0,004 ila -0,004 ila -0,006 ila -0,006 ila | -0,007 | -0,008
egim ila ila ila ila
20,002 | 0007 | 001 -0,012 -0,012 -0,016 20,016 | -0019| -0,022
Temel | Normallyiiksek
dinamik yik | dogruluk egim 340 230 660 | 2350 | 2840 | 1760 | 2840 | 1760 | 3140 | 3040 | 3140 | 3040 | 3620 | 5680
derecelen-
phiiv
C';"(‘;S)' Hassaslik egim 340| 230| 660 | 2350 | 2250 | 1370 | 2250 | 1370 | 2940 | 3430 | 2940 | 3430 | 3980 | 5950
Temel | Normalfyiiksek
stk yik | ogruluk egim 660 | 410 | 1170 | 4020 | 4900 | 2840 | 4900 | 2840 | 6760 | 7150 | 6760 | 7150 | 9290 | 14500
derecelen-
dirmesi ..
= | (N |Hassashk egim 660| 410| 1170 | 4020 | 2740 | 1570 | 2740 | 1570 | 3720 | 5290 | 3720 | 5290 | 6850 | 10700
E Vida safti capi
E (fnm); P 5 6 8 10 10 15 15 20| 25
Ug (mm) 1 2 1 2 6 10 6 10 10 20 10 20 20 25
Dis kiigiik ¢api
(mm) 4,5 53 6,6 7,8 7,8 12,5 12,5 17,5 22
Bilye merkez capi
(mm) 5,15 6,15 8,3 10,5 10,5 15,75 15,75 20,75 26
’?30 :§\ Temel dinamik yiik
£ 2| derecelendirmesi Ca (N) 590 1000 | 1380 1790 1790 6660 6660 7600 | 13700
= o0
% | 8| Misaade edilen statik
E| 2 yiik Pea (N) 290 1240 | 1760 2590 2590 3240 3240 3990 | 5830
Sayfa Numaralari, ilgili konular::
S.19, 20 §21,22 | S23,24 | S.25,26,27,28 | S.29,30,31,32 | S.33, 34,35, 36 S.37,38,39,40 | S41,42 | S43,44

(Not 1) LM kizag'in nominal yiikii, somun blogu basina nominal yiiktiir.
(Not 2) KR30H, KR33, KR45H10 ve KR4610’un her bir hassaslik egimi (P) vidal bilyesine bir ara bilye takilmistir.
(Not 3) KR45H20, KR4620, KR55 ve KR65’in her bir hassaslik egimi (P) vidali bilyesine iki ara bilye takilmistir.




® Miisaade edilen Moment (LM Kizak)

KR'nin LM Kizak bslimi, tek bir somun blogu kullandigi halde tiim ydnlerde moment tasiyabilir.

Sayfa 8'deki Tablo 3, M,, M, ve M_ yonlerindeki misaade edilen statik moment degerlerini gostermektedir.

Bir kisa somun blogunun kullanimi (tip C)

iki kisa blogun cift blokta kullanimi (tip D)

(Tablo 3) Model KR’nin Miisaade Edilen Momenti

Birim: N'-m
Miisaade Edilen Statik Moment
Model
M, Ms Mc
KR15-A 12,1 12,1 38
KR15-B 70,3 70,3 76
KR20-A 31 31 83
KR20-B 176 176 165
KR26-A 84 84 208
KR26-B 480 480 416
KR30H-A 166 166 428
KR30H-B 908 908 857
KR30H-C 44 44 214
KR30H-D 319 319 427
KR33-A 166 166 428
KR33-B 908 908 857
KR33-C 44 44 214
KR33-D 319 319 427
KR45H-A 486 486 925
KR45H-B 2732 2732 1850
KR45H-C 130 130 463
KR45H-D 994 994 925
KR46-A 547 547 1400
KR46-B 2940 2940 2800
KR46-C 149 149 700
KR46-D 1010 1010 1400
KR55-A 870 870 2280
KR55-B 4890 4890 4570
KR65-A 1300 1300 3920
KR65-B 7230 7230 7840

(Not) Model KR-B/D’nin miisaade evilen statik momenti, iki somun blogun bir ¢ift blokta kullanildigi degerdir.
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KR modeli bir LM Kizak'dan, vidali bilye ve destekleyici yatak olusur. Her bir bilesenin nominal kullanim émri Nominal
Yiiklerde (Sayfa 7, Tablo 2) gosterilen temel hareketli yiik derecelendirmesine gore hesaplanabilir.

LM Kizak

@ Nominal kullanim émvrii

L= (€ 3><50
“\ fwe Pe
L : nominal kullanim émrii (km)
("Nominal kullanim 8mri", ayni LM Kizak gruplarinin % 90'inin, ayni kosullar altinda tek tek hareket
ettirildiklerinde herhangi bir kayba ugramadan (metal yiizeyin kabuklari soyulmadan) elde ettikleri toplam
hareket mesafesine gondermede bulunmaktadir).

C : temel hareketli yiik derecelendirmesi  (N)
P : lizerine yiiklenen yiikiin hesaplanmasi  (N)
f, : yiik faktoru (bkz. Tablo 5, sayfa 10)
f : temas faktori (bkz. Tablo 4, sayfa 10)

« iki bloklu bir yapida iki KR-A/C veya KR-B/D somun blogu kullanilirken, moment KR'ye gére hareket ediyorsa,
esdeger yiikii hesaplamak icin hareket momentini Sayfa 10'daki Tablo 6'da gésterilen esdeger katsayisi ile carpin.

P =K<M
P : esdeger yiik (her bir blok igin) (N)
K : moment esdeger faktdri (bkz. Tablo 6, sayfa 10)
M : galisma momenti (Nemm)

(Eger ug veya daha fazla somun blogu kullanilacaksa veya somun bloklari ayrilan erim araligi ile birlikte kullanilacaksa,
THK ile temasa gegin.)

* Eger moment M, KR-B/D modeline gére hareket ediyorsa, esdeger yiikii elde etmek icin asagidaki denklemi kullanin:
_Kee M,

"2
* Eger radyal yik (P) ve moment ayni anda KR'ye gére hareket ediyorsa, esdeger yiikii elde etmek icin asagidaki
denklemi kullanin:

P=P +P
P_ : toplam esdeger radyal yukii (N)

E

P

@ Kullanim émvrii

Nominal kullanim émrii (L) elde edildiginde, strok uzunlugu ve ileri-geri devinimlerin sayisi sabitse, kullanim édmri asagidaki
denklemle elde edilebilir:

Lo Lx10°
"2+ €5*n,x60
L : kullanim émri (h)
€ : strok uzunlugu (mm)
n, : ddakika basina ileri-geri devinimlerin sayisi (min™")

C Vidali bilye ve destekleyici yatagin )

® Nominal kullanim émvrii
Ca

fu* Fa

L : nominal kullanim émrii (rev.)

("Nominal kullanim 8mru" ayni vidali bilye gruplarinin (destekleyici yatagin) % 90'inin, ayni kosullar altinda galistirildiklarinda
herhangi bir kayba ugramadan elde ettikleri toplam dénme sayisini gostermektedir.)

3
L= x10°

C, : temel hareketli yiik derecelendirmesi  (N)
F, : mihver boyu yiik (N)
f, : yiik faktoru (bkz. Tablo 5, sayfa 10)

Nominal kullanim émrii elde edildiginde, strok uzunlugu ve ileri-geri devinimlerin sayisi sabitse, kullanim 6mri asagidaki
denklemle elde edilebilir.

o AL



@ Kullanim Omvrii

L= L-¢
" 2+ n,X60
L, :kullanim émrii (h)
€ :strok uzunlugu (mm)

n, :dakika basina ileri-geri devinimlerin sayisi (min')
€ :vidal bilye ucu (mm)
f_: temas faktorii

KR-B/D modelindeki iki blokta iki somun blogu kullaniliyorsa, temel yiik derecelendirmesini Tablo 4'te gésterilen temas
faktord ile carpin.

(Tablo 4) Temas Faktori (fc)

Somun Blogu Tipi Temas Faktorii fc
Tip AIC 1
Tip B/D 0,81

f : yiik faktorii

w’
(Tablo 5) Yiik Faktoru (fw)
Vibrasyon veya Etki Hiz (V) fw
Yavas hareket icin
Dakika 1ila1,2
V=0,25 m/s
Yavas hiz icin
Kiigiik 1,2ila 1,5
0,25<V=1m/s
Orta hiz igin
Orta 1,5ila2
1<V=2m/s
Yiiksek hiz igin
Buyuk 2ila 3,5
V>2 m/s

.o

K: moment esdeger faktorii (LM Kizak)

Eger hareket, uygulanan moment ile gerceklesiyorsa, LM Kizagin yuk tasima dagitimi bolgesel olarak artar. Bu durumda,
yliki hesaplamak icin moment degerini, Tablo 6'da gésterilen moment esdeger katsayisi ile carpin.
K, K; ve K_sirasiyla M,, M, ve M_ yénlerindeki moment esdeger katsayisini gosterir.

(Tablo 6) Moment Esdeger Katsayisi (K)

Model Model
Ka Ko Ke Ka Ke Ke

KR15-A 3,2x10" 3,2x10" 9,09x10” KR33-D 3,55x10” 3,55x10” 4,93x10”
KR15-B 5,96x10” 5,96x10” 9,09x10™ KR45H-A 9,83x10” 9,83x10” 3,45x10”
KR20-A 2,4x10" 2,4x10" 7,69x10° KR45H-B 1,87x10” 1,87x10” 3,45x10”
KR20-B 4,26x10” 4,26x10” 7,69x10” KR45H-C 1,83x10" 1,83x10" 3,45x10”
KR26-A 1,73x10" 1,73x10" 5,88x10” KR45H-D 2,81x10” 2,81x10” 3,45x10”
KR26-B 3,06x10” 3,06x10” 5,88x10” KR46-A 1,01x10" 1,01x10" 3,38x10”
KR30H-A 1,51x10" 1,51x10" 4,78x10” KR46-B 1,78x10” 1,78x10” 3,38x10”
KR30H-B 2,76x10” 2,76x10” 4,78x10™ KR46-C 1,85x10" 1,85x10" 3,38x10”
KR30H-C 2,77x10" 2,77x10" 4,78x10” KR46-D 2,5x10” 2,5x10” 3,38x10”
KR30H-D 3,99x10” 3,99x10” 4,78x10™ KR55-A 8,63x10” 8,63x10” 2,83x10”
KR33-A 1,51x10" 1,51x10" 4,93x10” KR55-B 1,53x10” 1,53x10” 2,83x10”
KR33-B 2,57x10 2,57x10 4,93x10” KR65-A 7,55x10” 7,55x10” 2,14x10”
KR33-C 2,77x10" 2,77x10" 4,93x10” KR65-B 1,35x10” 1,35x10” 2,14x10”

(Not) Model KR-B/D igin, moment esdeger katsayisi, iki somun blogun bir cift blokta kullanildigi degerdir.

AL o



hesaplama Ornekleri

Nominal Kullanim Omr

O Kosullar

Olgiilecek model : KR5520A
LM kizak bslimii (C=38100 N, C,=61900 N)
Vidali bilye b&liimii (C,=3620 N, C,=9290 N)
Destekleyici yatagin (C,=7600 N, P, =3990 N)

Kutle m=30 kg

Hiz v=500 mm/s

ivme 0=2,4 m/s?

Strok €,=1200 mm

Yercekimi ivmesi 9,807 m/s?
Hiz grafigi Bkz. asagidaki sekil.

et 3 o) -
T i ﬁ\ = 021 219 021 | (s)
‘ ‘ 52,5 1095 52,5 | (mm)
2,61 ©)
1200 (mm)

O Degerlendirmeler

CLM Kizagin Nominal Omriiniin Degerlendirilmesi)

@® Somun bloguna yiiklenen yiik
* Bir saft kullanildigi igin, yiiklenen yiike donistiirmek amaciyla M, ve M, momentleri, moment esdeger katsayisi
(K, =K,=8,63x107?) ile carpilr.
* Bir saft kullanildigi icin, yiiklenen yiike doniistirmek amaciyla hareket eden M_ momenti, moment esdeger katsayisi
(K.=2,83X107) ile garpilir.
Birbigimli devinim sirasinda
P1:mg+KC°mg><40:627 N
Ivmelenme sirasinda
P,.=P,+K,*max193=1826 N
P,..= 1K;*maxX40=-249 N
Yavaslama sirasinda
P,,=P,-K,*max193=-572 N
P, =K,*maxX40=249 N
*Yiik kanali 6lgiilen kanaldan farkli oldugu icin P, _ve P, sifir olarak alinir.

@ Birlestirilmis radyal ve baski yiikii
Birbigimli devinim sirasinda
P,.=P,= 627 N
ivmelenme sirasinda
P1aE:P1a+P1aT:1826 N
Yavaslama sirasinda
P1dE=P1d-+-P1dT:249 N

T



@ Statik giivenlik faktorii

_ G _GCo_
= B ™ P o9
@® Nominal kullanim émvrii
Ortalama yiik
3

Pr= \/ el (Pie’X1095+P12e"X52,5+P "X 52,5) =790 N
S

Nominal kullanim émrii

* Pm
f : yuik faktori

W

L= (fL)a x50=3,25%10° km

C Vidali Bilye’nin Nominal Omvriiniin Degerlendirilmesi )
@ Mihver boyu yiik

ileri dogru birbicimli devinim sirasinda
Fa1=wmg+f=4 N
w : stirtinme katsayisi (0,005)
f : tek KR blogunun dénme direnci + muihir direnci (2,5 N)

ileri dogru ivmelenme sirasinda
Fa,= Fa +ma=76 N

lleri dogru hiz azalmasi sirasinda
Fa,=Fa,-ma=-68 N

Geriye dogru birbigimli devinim sirasinda
Fa,=-Fa,=-4 N

Geriye dogru ivmelenme sirasinda
Fa,=Fa,-ma=-4 N

Geriye dogru yavaslama sirasinda
Fa,= Fa,+ma=68 N

* Yiik kanali Slgiilen kanaldan farkli oldugu igin Fa,, Fa, ve Fa, sifir olarak alinir.

@ Statik giivenlik faktorii

_ Coa _ Coa _
fe= Famx Fas =122.2
@ Flambai yiikii
ele E o
P=12T2E 0,5 =11000 N
P, : egilme yiiki (N)
€, : iki montaj yuizeyi arasindaki mesafe (1300 mm)
E : Young biiyuiklugi (2,06 X10° N/mm?)
n : kurulum prosediiri katsayisi (sabit-sabit 4,0)
0,5 : guivenlik faktoru
| : vida safti eylemsizliginin minimum geometrik momenti  (mm?)
I= = oy
64
d, : vida safti dis capi (17,5 mm)



@ Miisaade edilen gerilme sikistirma yiikii

P.=5 e % * d?=35300 N

P, : Miisaade edilen gerilme kompresif yiiki (N)
) : Miisaade edilen gerilme kompresif siddeti (147 N/mm?)
d, : vida safti dis kiictik capi (17,5 mm)

@® Tehlikeli hiz

602’ ., | ExX10°| -
N = L4 X =1 !
1 PRV oA 0,8 =1560 min

N, : kritik devir (min")
€, : iki montaj yiizeyi arasindaki mesafe (1300 mm)
Y : yogunluk (7,85x10°¢ kg/mm?)
A : kurulum prosediiri katsayisi (sabit-desteklenen 3,927)

0,8 : glivenlik faktori

® DN degeri
DN=31125 (=50000)
D : bilye merkezi ¢api (20,75 mm)
N : maks. ¢alisma dénme devri (150 min™)

@ Nominal kullanim émrii

Ortalama mihver boyu yiik

3
Fam=\/ 21€ (Far’X1095+Fa:"X52,5+Fas’X52,5) =25,5 N
*Ls

Nominal kullanim émri

3
L= ( Ca )-e=3,32><1o7 km

fue Fam
fy : yiik faktsrii (1,2)
€ : vidali bilye'nin ucu (mm) (20 mm)

CDestekleyici yatagin Nominal Omriiniin Degerlendirilmesi )

@ Mihver boyu yiik (vidali bilye ayni)

Fa= 4N
Fa,= 76 N
Fa,= ON
Fa= ON
Fa,= ON
Fa,= 68 N

@ Statik giivenlik faktorii

_ Poaa _ Poa _
= = Fao 220



@ Nominal kullanim émvrii

Ortalama mihver boyu yiik

3
Fam=\/ 5 1 — (Fa’x 1095+Fa.'x52,5+Fa’x52,5) =255 N
*Ls

Nominal kullanim émri

3
L= (C—a) x10°=1,53%10"rev.
fue Fam

f, : yuk faktorii (1,2)

* Yukaridaki nominal kullanim &émri, vidali bilye hareket kullanim émriine dénistiiriilmustir.
LS=L+€x10°=3,06 X108 km

O Sonucg

Asagidaki tablo dlgme sonuglarini 6zetlemektedir.

KR5520A LM kizak bslimii Vidali bilye baltimu Destekleyici yatagin
Statik giivenlik faktori 339 122,2 52,5
Flambaj yiikii (N) — 11000 =
Miisaade edilen gerilme sikistirma yiiki (N) - 35300 -
Kritik hiz (min ) - 1560 -
DN degeri - 31125 -
Nominal kullanim &mrii (km) 3,25x10° 3,32x10’ 3,06x10°
Maks. mihver boyu yiik (N) — 76 =
Maks. galisma déner hizi (min71) - 1500 -

Olgiimii yapilan modelin kullanilip kullanilamayacag statik giivenlik faktori gibi sayisal degerlere gore belirlenir. Ayrica, en
kisa LM Kizak bslimi nominal kullanim émrd, Slgtlen KR5520A modelinin nominal kullanim émri olarak alinir.



KR'nin maksimum hareket devri, motorun maksimum dénme devrinden bagimsiz olarak, vidali bilye saftinin DN degeri ve
kritik devri tarafindan sinirlandirilir. KR'yi yiiksek devirde kullanirken buna ayrica dikkat gésterin. Ayrica, maksimum

Maksimum Hareket Hi

uzunluk, LM ray uzunlugu tarafindan belirtilmistir.

(Tablo 7) Maksimum Hareket Hizi ve Maksimum Uzunluk

nluls tl

() parantez igindeki rakamlar birimi gosterir.

Maksimum Hareket Hizi (mm/san) Maksimum Uzunluk (mm)
Model V'Sa" bilye'nin 0 "T :ay' Cinccaclik Esim Normal/Yiiksek nceaclik Esim Normal/Yiiksek
cu (mm) zunluk (mm) assaslik Egi Dogruluk Egim assaslik Egi Dogruluk Egim
01 - 160 160
KR15 02 . 330 330 250 250
KR20 01 - 190 190 200 200
KR26 02 - 280 280 300 300
150 660 470
200 660 470
06 300 660 470
400 660 470
500 660 470
600 400 400
KR30H 600 600
150 1100 790
200 1100 790
10 300 1100 790
400 1100 790
500 1100 790
600 670 870
150 660 470
200 660 470
06 300 660 470
400 660 470
500 660 470
600 400 400
KR33 600 600
150 1100 790
200 1100 790
10 300 1100 790
400 1100 790
500 1100 790
600 670 670
340 740 520
440 740 520
540 740 520
10 640 740 520
740 740 520
840 = 520
940 - 430
KR45H 800 1200
340 1080 1050
440 1480 1050
540 1480 1050
20 640 1480 1050
740 1430 1050
840 = 1050
940 - 840
340 740 520
440 740 520
540 740 520
10 640 740 520
740 740 520
940 - 430
KR46 800 1200
340 1480 1050
440 1480 1050
20 540 1480 1050
640 1480 1050
740 1440 1050
940 = 850
980 1120 800
1080 980 800
KR55 20 1180 750 750 1180 2000
1280 - 630
1380 — 530
980 1120 800
1180 1120 800
KR65 25 1380 830 800 1380 2000
1680 = 550




Dogruluk Standartlari

T

KR modelinin hassasiyeti; tekrar konumlandirma dogrulugu, konumlandirma dogrulugu, geri tepme ve hareket paralelligi

tarafindan belirlenir.

@ Konumlandirma Dogrulugunu Tekrarlama

Ayni yénden yapilan konumlandirma her konum igin yedi
kez tekrarlanir, durma konumu her ¢alistirma sirasinda
oOlglilir ve okumalardaki maksimum hatanin yarisi elde
edilir. Bu ol¢tim asil olarak merkezdeki her konumda ve
hareket mesafesinin her iki ucunda gerceklestirilir. Elde
edilen degerlerin en biyligi Slgiim degeri olarak alinir
ve = isaretinin maksimum hatanin yarisina eklenmesiyle
gosterilir.

@® Konumlandirma dogrulugu

Maksimum strok referans uzunluk olarak alinir ve referans
konumdan baslayan gercek hareket mesafesi ile talimat
verilen mesafe arasindaki maksimum hata, mutlak deger
olarak ifade edilir.

@ Geri tepme

Somun bloguna besleme verilir ve kiigtik bir hareket
uygulandiginda elde edilen test gostergesindeki okuma,
referans olarak alinir. Daha sonra, ayni yénden, besleme
ekipmanindan bagimsiz bir vaziyette somun bloguna yiik
uygulanir ve bunu takiben hareket iptal edildikten sonraki
referans ile geri donus arasindaki hata dlgtim degeri olarak
alinir.

Bu 6l¢tim merkezdeki her bir konumda ve hareketin
hemen hemen tiim uglarinda uygulanir ve elde edilen
degerlerin en biiyligli 6lgciim degeri olarak alinir.

@ Hareket Paralelligi

Bir tesviye plakasina KR ile birlikte bir mastar yerlestirilir
ve bir test gostergesi araciligiyla somun blogunun
neredeyse tim hareket mesafesi lizerindeki paralellik
olgulir. Hareket mesafesindeki okumada gériilen
maksimum hata, 6l¢ciim degeri olarak alinir.

t

(Sekil 8) Konumlandirma Dogrulugunu Tekrarlama

(+)

AA
(hata) )
AA |Belirtilen deger
A TESm e . AA |Hareket mesafesi
konumu = B 1

AA= | Fiili hareket mesafesi - belirtilen hareket mesafesi |

(-)

(Sekil 9) Konumlandirma Dogrulugu

Geri tepme —— Dénts
Vida beslemesi —
Yiik Yiik yer degistirme
— (elastik yer degistirme dahil)
(T T e ® © 55 ]] S
Wl W‘H ‘#ﬂ Q ) (3 5

(Sekil 10) Geri tepme

Diiz kenar

(Sekil 11) Hareket Paralelligi
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KR modelinin dogrulugu ti¢ kategoriye béliinmiistiir: normal egim (sembolsiiz), ytiksek dogruluk egimi (H) ve hassaslik
egimi (P). Asagidaki tablo bu li¢ dogrulugun standartlarini géstermektedir.

(Sekil 8-1) Normal Egim (sembolsiiz)

(Tablo 8-2) Yiiksek Dogruluk Egimi (H)

(Not) Olgme yéntemleri THK kriterlerine uymaktadir.

(Not) Baglangi¢ torku, uriinle birlikte lityum bazli gres yagi No.2 kullanildiginda elde edilen degerdir.

Birim: mm Birim: mm
Konumlandirma
LM Ray - Konumlandirma| ~ Hareket . Baglangig Torku Konumlandirma
Model 7 | Dogrulugunu o .| Geritepme LM Ray o Konumlandirmal - Hareket : Baglangig Torku
Uzunlugy Tekrarlama Doprulugu Paralel (N-em) Filei Uzunlugu E:\l_c;i:l:ll:llgumnau Dogrulugu Paralelligi Geri tepme (N-cm)
100
KR20 150 | +o001 | B sart 0,02 05 75
200 kosulmamistir | kogulmamistir 100
350 Sart Sart KR15 125 1 +0004| 004 002 | 001 04
KR26 z + 0,01 0,02 1,5 150 - ’ ’ ’ ’
‘(5)8 kosulmamistir | kosulmamigtir 175
150 200
200 100
KR3oH 2001 4 goq | Sart 002 ; KR20 150 | +0005| 006 | 0025 | 001 05
00 kogulmamigtir | kogulmamigtir 200
500 150
600 200
1(5)8 KR26 250 + 0,005 0,06 0,025 0,01 15
500 Sart sart 300
IR ggg e kosulmamigtir | kosulmamigtir gl 4 150
20 209 006 | 0025
340 KR30H 200 + 0,005 0,02 7
440
500
540
KRasH [sd0| +oo1 | " sart 0,02 10 600 G
740 osulmamigtir | kosulmamistir 150
g4 20 006 | 0025
340 KR33 00| *0005 002 7
440
500
KR46 Zion ol R 002 | 10 200 01 | 0035
o osulmamigtir | kogulmamigtir 340
240 9 0.1 0,035
080
KR55 1180 +0,01 Sart Sart 0,05 12 KR45H 640 + 0,005 0,02 10
280 kosulmamigtir | kosulmamistir gig 0,12 0,04
1380
980 940 0.15 0,05
KR65 1180 1 +001 Sart Sart 0,05 12 iig
1680 0,012 kosulmamistir | kosulmamistir 15 o 0,1 0,035
KR46 640 + 0,005 0,02 10
(Tablo 8-3) Hassaslik Egimi (P) _— 740 0,12 0,04
Birim: mm 940 0,15 0,05
Konumlandirma 980
Model M Ray Dogrulugunu KonuTIandera Harekef. Esinn Balangi¢ Torku 1080 0,18
Uzunlugu Tekrarlama Dogrulugu Para|e|||g| (N'cm) KR55 1180 + 0’005 0,05 0‘05 12
75 1280 0,25
100 1380
KR15 125 + 0,003 0,02 0,01 0,002 0,8 980 0,18
150
175 KR6S [—iso0— +o008| 02 | OO | oo5 | M
%00 1680 0,28 0,055 15
KR20 19— £0003| 002 0,01 0,003 1,2
200
150
KR26 290 +0003| 002 0,01 0,003 4
300
150
- 002 | 001
KR30H 200 + 0,003 0,003 15
- 0025 | 0015
150
e 002 | 001
KR33 300 0,003 0003 | 15
. 0025 | 0015
340
440
KR45H 540 | +0003| 0025 | 0015 | 4453 | 13
640 17
740 0,03 0.02
340
440
KR46 540 | +0003| 0025 | 0015 | gop3 | 15
640 17
740 0,03 0,02
260 0035 | 0025 17
KR55 1080 + 0,005 b b 0,003
1180 0.04 0,03 20
980
KR65 1180 | +0005 | 0035 | 0025 | g5 | 20
1380 0,04 0,03 22

Ancak baslangi¢ degerinin KR20 ve KR26 tiplerinde THK AFA gres yagi kullanildiginda ya da KR15 tipinde THK AFF gres yagi kullanildiginda ortaya
¢ikan deger oldugunu unutmayin.

(Not) Vakum gresiya da temiz odalara yonelik gres yagi gibi yiiksek viskoziteye sahip greslerin kullanildigi durumlarda, baslangig torku &lgiit degeri agilmaktadir.
B&yle durumlarda motor segimine dikkat edin.
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—1.

KR15[]]] Standart Ozellikler ...bkz. s.19
KR15JCJA (bir somun blok ile)
KR15]B (iki somun blok ile)

KR15[ ][] (Kapakh) ...bkz. s.20
KR15JCJA (bir somun blok ile)
KR15]IB (iki somun blok ile)

KR2001[JJ[] Standart Ozellikler ...bkz. s.21
KR2001A (bir uzun somun blok ile)
KR2001B (iki uzun somun blok ile)

KR2001[] (Kapakh) ...bkz. s.22
KR2001A (bir uzun somun blok ile)
KR2001B (iki uzun somun blok ile)

KR2602[ ] Standart Ozellikler ...bkz. 5.23
KR2602A (bir uzun somun blok ile)
KR2602B (iki uzun somun blok ile)

KR2602[ ] (Kapakh) ...bkz. s.24
KR2602A (bir uzun somun blok ile)
KR2602B (iki uzun somun blok ile)

KR30H[ ][] Standart Ozellikler ...bkz. 5.25
KR30HLICJA (bir uzun somun blok ile)

KR30HLIIB (iki uzun somun blok ile)

KR30HLICIC (bir kisa somun blok ile)

KR30HLICID (iki kisa somun blok ile)

KR30H[ ][] (Kapakh) ...bkz. s.27
KR30HLICJA (bir uzun somun blok ile)
KR30HLICIB (iki uzun somun blok ile)
KR30HLICIC (bir kisa somun blok ile)
KR30HLICID (iki kisa somun blok ile)

KR33[ ][] Standart Ozellikler ...bkz. 5.29
KR33[JCJA (bir uzun somun blok ile)

KR33[JIB (iki uzun somun blok ile)

KR33[JCIC (bir kisa somun blok ile)

KR33[JCID (iki kisa somun blok ile)

KR33[ ][] (Kapakh) ...bkz. s.31
KR33[JCJA (bir uzun somun blok ile)
KR33[J[IB (iki uzun somun blok ile)
KR33[JCIC (bir kisa somun blok ile)
KR33[JCID (iki kisa somun blok ile)

SOy EGIZimIcrnSES ag—

KR45H[J][] Standart Ozellikler ...bkz. 5.33
KR45HJCJA (bir uzun somun blok ile)

KR45H[ICIB (iki uzun somun blok ile)

KR45H[ICIC (bir kisa somun blok ile)

KR45HLICID (iki kisa somun blok ile)

KR45H[ ][] (Kapakl) .

..bkz. s.35

KR45HLJCJA (bir uzun somun blok ile)
KR45H[ICIB (iki uzun somun blok ile)
KR45H[LICIC (bir kisa somun blok ile)
KR45HLICID (iki kisa somun blok ile)

KR46[ ][ 1[] Standart Ozellikler ...bkz. s.37

KR46[JJA (bir uzun somun blok ile)
KR46[JIB (iki uzun somun blok ile)
KR46[JIC (bir kisa somun blok ile)
KR46[JID (iki kisa somun blok ile)

KR46[ ][] (Kapakh) ...bkz. .39

KR46[JJA (bir uzun somun blok ile)
KR46[JIB (iki uzun somun blok ile)
KR46[JIC (bir kisa somun blok ile)
KR46[JID (iki kisa somun blok ile)

KR5520[ ] Standart Ozel
KR5520A (bir uzun somun blok ile)
KR5520B (iki uzun somun blok ile)

likler ...bkz. s.41

KR5520( ] (Kapakh) ...bkz. s.42

KR5520A (bir uzun somun blok ile)
KR5520B (iki uzun somun blok ile)

KR6525[ ] Standart Ozel
KR6525A (bir uzun somun blok ile)
KR6525B (iki uzun somun blok ile)

likler ...bkz. s.43

KR6525[ ] (Kapakh) ...bkz. s.44

KR6525A (bir uzun somun blok ile)
KR6525B (iki uzun somun blok ile)



KR15 DDD Standart Ozelhkler CKR15 [(JCJC] A (Bir somun blok ile) )
CKR15 L] B (Iki somun blok ile) )

L1
44 LM ray uzunlugu 10
7.5 5 7. 33 -1
23
0 14 o
S ~ 4-M3 x 4 derinlik
Q -~
= L i =
’’’’’ — | Be
. ,I]i, —
Vidali bilye tarafi 2-M2 x 3 derinlik

2 x n-3,4 Delgi gecisi 26 havsa x 2 derinlik
(M3 altigen soket bas somunu tarafindan sabitlenmistir)

6,5 25,5 12
2. 6l . 3MIN
T (Iki somunlu blogun
——F i “‘d‘; i 5 bir ¢ift bloktaki mesafesi)
T S B L
A‘;g ":‘ e {:ﬂ(:% 15 il e [T
R (RIS Y = — — 1.
2 x 2-M2 x 3 derinlik | [BT 50 \
(karsi tarafta ayni konum) 4 G (1) %50 © 4
30 19

4-03 tipa gegisi 24,4 ‘ yaglama icin @2 kademeli delik .45

5 Ay

22,5

22,8

15
9,5

- \ 253 | = 8 1 8/ 14 ‘
30
Gériiniim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) G (mm) N Birimin Toplam Agirhig (kg)

(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B

75 129 31,4 — 12,5 2 0,19 —
100 154 56,4 — 25 2 0,22 —
125 179 81,4 48,4 12,5 3 0,25 0,292
150 204 106,4 73,4 25 3 0,28 0,322
175 229 1314 98,4 12,5 4 0,31 0,352
200 254 156,4 1234 25 4 0,34 0,382

* KR15__B’nin olasi strok araligy, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gésterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi @

KR15 01 AM +200L P -0000

'd Be0 TEEE 101112

Model numarasi Vidall Bilye'nin ucu (1 mm/2 mm) Bl somun blogu tipi
Paslanmaz ¢elik somun blogu (standart) LM ray uzunlugu (6 | Dogruluk Egim
Paslanmaz celik LM rayi (standart) ﬂ Motor varligi/yoklugu n Kapak varligi/yoklugu
M senssr varligiyoklugu Govde tipi A

Ara gévde varligilyoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

(Not) With the KR15JJT'de LM rayi, somun blogu, vidali bilye safti ve bilyeler paslanmaz gelikten (standart) yapilmistir.

1o 1Al



KR15 (]I (Kapakl)

CKR15 L] A (Bir somun blok ile)

(_KR15 ]I B (Bir somun blok ile)

L1
LM ray uzunlugu
33
23
14 4-M3 x 6 derinlik
g | L] _
Hte e 20l
"""""""" ;ﬁf S G0 o 1w ﬂ(
ke w0 Haiy !
%y Tm i - - ‘t&/\
, E Le e B B e QL
o/ifio] 'opa2
Vidali bilye tarafi /
4

2 x 2-M2 x 3 derinlik

22,8

B— 2 (karsi tarafta ayni konum)
| | 1o &4 4 i
- | : - 'm
Ay = [hk—=—t ! {
\
B —i
30 44
4-03 tipa gegisi 24,4 ) EY) ‘
< (PR 2
'@ an' =t = |
AL =
)3 ==
5 5 (@) R 0
B\ /5 s (&) g
o 253 8} 8 | 14
30
Goriinim A Bslim B - B

LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
75 129 31,4 — 0,23 —
100 154 56,4 — 0,26 —
125 179 81,4 48,4 0,3 0,364
150 204 106,4 73,4 0,33 0,394
175 229 1314 98,4 0,36 0,424
200 254 156,4 1234 0,4 0,464
* KR15__B’nin olasi strok aralig,, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.
Aciklama Yiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim | Sembol H P
H Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu |Sembol 0 1
BAKapak varlig/ | Agiklama Saglanmamistir Saglanmistir
yoklugu  |Sembol 0 1
" N Yakinlik Sensorii
Sensrrl;n Aciklama Saglanmamistir Sensér rayiyla APM-D3A1-001 (Yamatake)*
varligy
yoklugu Sembol 0 1 7

(Not) * Normal olarak kapali (NC) bir temas APM-D3A1-001 (Yamatake) icin de vardir. Detaylar icin, THK ile temas kurun.

T =




KR2001 [] Standart Ozellikler (_KR2001A (Bir uzun somun Blok ile)

D

( KR2001B (iki uzun somun Blok ile)

D

L1
49 LM ray uzunlugu 10
14 8.5 46
18, 33,2 2 x n-3,4 Delgi gecisi 26,5 havsa x 3 derinlik
~ 20 .
5& © 4-M3 x 4,5 derinlik
= i — —— el
: ~ & = 1 O
¢ | — — - T — — 1
[ JF e~ o
I e —
2-M2,6 x 6 derinlil;/ Vidali bilye tarafi
(1,3 yarigapina yivli agiklik)
12 25 12
I 46MIN (Iki somunlu blogun
10 bir ¢ift bloktaki mesafesi)
o
I e RS N
A. T — i i s s 3 l__j
265 i —5H . N pup— —
‘\&‘, ] o = DR Y S R "””””””Etj ”””””””” ,”’E{jj"""”"’t:j}
2 x 2-M2,6 x 4 derinlik 2 B—l 60

(karg! tarafta ayni konum) 3.5 G (n-1)X60 Q) 25

Meme yonii

- 23
4-23,4 tipa gegisi 5 Bir somun blogu kullanildiginda
L ==
o — —

29,5

t

20
15,8
13

Iki somun blogu kullanildiginda

“‘ 11, 18

” 40
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) G (mm) . Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
100 159 41,5 — 20 2 0,45 —
150 209 91,5 45,5 15 3 0,58 0,655
200 259 141,5 95,5 40 3 0,72 0,795

* KR2001B’nin olasi strok aralig), iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gsterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR20 01 A+200LP0-0000

H BB O EE 7 [5[5110

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (1 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varhigi/lyoklugu

EJ sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A

Ara govde varligi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.
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KR2001 [ ] (Kapakh) ( KR2001A (Bir uzun somun Blokile) )

(_KR2001B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
46
332 4-M4 x 14,5 derinlik
20
2 |
N -
REE 2
Te erTETHTETTT
flz | =
- L2 - I
e S IETHFPIETT
T g
Vidali bilye tarafi
- 6 2 x 2-M2 x 4 derinlik
B—» © (karsi tarafta ayni konum)
e ; ; o
‘ Lo T oo 1
Ab 7 LA I:lm'4 g —]
s 41
- i i i =
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OSJ tlpi gegisi 40
Gériiniim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)

(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
100 159 41,5 — 0,51 —
150 209 91,5 45,5 0,66 0,78
200 259 141,5 95,5 0,8 0,92

* KR2001B'nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.

Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Simbolsiiz H P
u Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi/yoklugu |Sembol 0 1
ﬂ . . Yakinlk Sensérii
S?/giﬁg}m Aciklama Saglanmamistir Sensor rayiyla APM-D3A1-001 (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol 0 1 7

(Not) * Normal olarak kapali (NC) bir temas APM-D3A1-001 (Yamatake) icin de vardir. Detaylar icin, THK ile temas kurun.

TH =



KR2602 [] Standart

Ozellikler

CKR2602A (Bir uzun somun Blok ile)

CKRZéOZB (Iki uzun somun blok ile)

L1
60 LM ray uzunlugu 10
16,5 113, 64 6
10 47,4 2-M3 x 6 derinlik
~ ey
= 30 (1,5 yaricapa
3 K yivli agiklik)
= T ; ;
© 14 e 2 || ©
T = T b = — — _
o | siole Pl &
= a-& i

4-M4 x 6,5 derinlik
Vidali bilye tarafi

12 34 14 64MIN
(Iki somunlu blogun
15 | bir cift bloktaki mesafesi)
] ) B~ S | - B
1a] =t Yy e —
oy | |l B . e
2 x 2-M2,6 x 4 derinlik [a B— 80 ‘ ‘
(kars! tarafta ayni konum)
3,5 G (n-1)X80 | (G) 2,5
49,4 M L
4-23,5 tipa gegisi 43 31 eme yend
8 Bir somun blogu kullanildiginda
- 2 o B
3| e - BA . L=
ha 3 | T
R & L e
Liw — Iki somun blogu kullanildiginda
2 63’ . NT 125] 25 ——
O .
Q derinlik 50
Goriiniim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) G (mm) N Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
150 220 69 — 35 2 0,99 —
200 270 119 55 20 3 1,2 1,38
250 320 169 105 45 3 1,41 1,59
300 370 219 155 30 4 1,62 1,8

* KR2602B'nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gésterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi

KR26 02 A +300L P

_m

-0000

0 BB O EE 71815110

Model numarasi
Dogruluk egim

EJ sensér varligi/yoklugu
Ara gdvde varligilyoklugu (bkz. sayfa 55)

Vidali bilye'nin ucu (2 mm)
A Motor varligi/yoklugu

E Govde tipi

Somun blogu tipi

A

Kapak varhgilyoklugu

LM ray uzunlugu

Kontrol No.

22 AL




KR2602 [ ] (Kapakh) ( KR2602A (Bir uzun somun Blokile) )

( KR2602B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
64
47,4 4-M4 x 17 derinlik
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Vidali bilye tarafi

8,5 2 x 2-M2 x 4 derinlik
8 ~ (karsi tarafta ayni konum)
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4-23,5 tipa gegisi 43 S 24
S
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50
Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olas Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
150 220 69 — 1,12 —
200 270 119 55 1,34 1,605
250 320 169 105 1,56 1,825
300 370 219 155 1,78 2,045

* KR2602B’nin olasi strok araligl, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.

Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Simbolsiiz H P
u Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi/yoklugu |Sembol 0 1
ﬂ . . Yakinlk Sensérii
Ssr;ﬁgr:;n Aciklama Saglanmamistir Sensor rayiyla APM-D3A1-001 (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol 0 1 7

(Not) * Normal olarak kapali (NC) bir temas APM-D3A1-001 (Yamatake) icin de vardir. Detaylar icin, THK ile temas kurun.

THK =



KR30H (1] Standart Ozellikler ( KR30H [JJ A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR30H [ B (Iki uzun somun Blok ile) )

L1
59 LM ray uzunlugu 11
e, 11 744 2 x n-5,5 Delgi gegisi 8
9 4-M5 x 8 derinlik 54 29,5 havsa x 4,5 derinlik
~ | =
S 30
8 | \ ‘ \
- — = ; == D
© r FoIo 0o @ [¢]
| v |— || - 2 g o | I = T = =
x| = 4 3 5
i S ooty & = 5 1 . ° 5
i E
2-M2,6 x 5 derinlik/ / Vidal bilye tarafi 2 x n1-M2,6 x 3,5 derinlik
F
H (ni-1)<F (H)
10 31 18 74,AMIN . N
3 1 85 ) " (Iki somunlu blogun

bir ¢ift bloktaki mesafesi)

JV>
230H8
228

(n-1)X100

38 Meme ydnii
Bir somun blogu kullanildiginda

o 2 P il i
‘”WE& ' ?lga flePep =
el ot Ld g Sy Iki somun blogu kullanildiginda
g[ & 15, 30 T
<z(J 4-M4 x 8 derinlik 60
Goriinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) G (mm) 0 Birimin Toplam Agirligi (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
150 220 58,8 — 25 2 1,4 —
200 270 108,8 — 50 2 1,6 —
300 370 208,8 134,4 50 3 2,2 2,5
400 470 308,8 2344 50 4 2,7 3
500 570 408,8 3344 50 5 32 3,5
600 670 508,8 434,4 50 6 3,8 4.1

* KR30H__B’nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gésterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR30H 10 A+600LP0-0000

H B@ O EE 71815110

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (6 mm/10 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varligifyoklugu

EJ sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A

Ara govde varhigi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

2 AL



( KR30H [ C (Bir kisa somun blok ile) )

( KR30H [ D (iki kisa somun blok ile) )

L1
59 LM ray uzunlugu 11
16, 11 48,9 2 x n-5,5 Delgi gecisi ©9,5 havsa x 4,5 derinlik 8
9. 28,5 Vidali bilye tarafi
] © K< =
+ - - —Q - - - — -
z 1 g
\
2-M2,6 x 5 derinlik / /2-M5 x 8 derinlik 2 x n1-M2,6 x 3,5 derinlik
F
H (n-1)<F (H)
10 31 18 489MIN =~ .
3 12 8.5 i (|'kl s‘omunlu bIPgun .
—*T "* T—r bir cift bloktaki mesafesi)
| B— i
A2 2| @ l;r - - gmqr—mgﬂ _ - —T
I E ) - e e ﬂ
g | ¥ 100 |
G (n-1)X100 (G)
38 Meme yonii
2-M3 x 5 derinlik ‘ Bir somun blogu kullanildiginda
)
[ S 4-M4 x 8 derinlik
Gériinim A
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Aralig (mm) G (mm) | Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D Tip C Tip D
150 220 84,3 354 25 2 1,3 1,47
200 270 134,3 854 50 2 1,5 1,67
300 370 2343 185,4 50 3 21 2,27
400 470 3343 285,4 50 4 2,6 2,77
500 570 434,3 385,4 50 5 31 3,27
600 670 534,3 485,4 50 6 3,7 3,87

* KR30H__ D’nin olasi strok aralig, iiriin bir ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gésterir.

Acgiklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
n Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi/yoklugu |Sembol 0 1
ﬂ Saglan- Sensér| Fotosensorii | Yakinlk Sensorii | Yakinlik Sensorii | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensériin - |Agiklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varlig)/ WERIR  fs (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu — |Sembol [ 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) i¢in normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

T =




KR30H LI ] (Kapakh) (_ KR30H ][] A (Bir uzun somun Blok ile) )

(_KR30H ][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
74,4
54
30 4-M5 x 15 derinlik
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6/ .10 D s O
Vidali bilye tarafi /5 2-M2 x 4 derinlik
(arka taraftan)
B
e
i | - ‘ i
Ab i #\}‘ 7'—1: ol oo e | i
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a = = o2
B
59,7 80
2-M3 x 5 derinlik 34 3| ‘ 60 ‘
S | | 1
e @ ‘ ]

2 3 o PRCFE ? . 63j‘m
g[ / . :o, ; S A § b
al ® 15 30 |
© <z(_§> 4-M4 x 8 derinli 60

Goriinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
150 220 58,8 — 1,6 —
200 270 108,8 — 1,8 —
300 370 208,8 134,4 2,4 2,83
400 470 308,8 2344 3 3,43
500 570 408,8 3344 3,5 3,93
600 670 508,8 434,4 41 4,53

* KR30H__B'nin olasi strok aralig, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli
olan bir deger gosterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR30H 10 A+600LP0-0000

H B@ O EE 71815110

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (6 mm/10 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varligifyoklugu

Bl sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A

Ara govde varhigi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

27 AL



( KR30H [ C (Bir kisa somun blok ile) )

( KR30H [ D (iki kisa somun blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
48,9
28,5
2-M5 x 10 derinlik
<
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4-M2 x 4 derinlik /5] | 21 | \Vidal bilye tarafi
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59,7 80
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\ e || |
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A 81 N/ Q/ a
T ™
2 IR
e Q&“ 4-M4 x 8 derinlik
Gorinim A Bélim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirligi (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D Tip C Tip D
150 220 84,3 354 1,4 1,64
200 270 134,3 85,4 1,6 1,84
300 370 234,3 185,4 2,2 2,44
400 470 334,3 285,4 2,8 3,04
500 570 434,3 385,4 3,3 3,54
600 670 534,3 485,4 3,9 4,14
* KR30H__D’nin olasi strok aralig), iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli
olan bir deger gosterir.
Acgiklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
n Motorun  |Agiklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Acgiklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligifyoklugu |Sembol 0 1
ﬂ Saglan- | Sensor Fotosensorii | Yakinlik Sensorii | Yakinlik Sensérii | Fotosensorii | Yakinlk Sensérii
Sensériin - |Agiklama 8 rayi EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varlig)/ WERIR  fs (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) i¢in normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

T =



KR33 [ ][] Standart Ozellikler ( KR33 [0 A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR33 ][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
59 LM ray uzunlugu 11
m 2 x n-5,5 Delgi gegisi 29,5 havsa x 5,4 derinlik 5,5
76
4-M5 x 8 derinlik 54
30
\ |
v T

30

= ] i i
:}% o O e e (@ or-e | | ©
+ © ool folotee [ |

i BEIEERN T
4-M2 x 5 derinlik L Vidali bilye tarafi /

F 2 x n1-M2,6 x 4 derinlik
H (n1-1)XF (H)
10 31 18
16, 76MIN -
9 ﬁ (Iki somunlu blogun
I 15 bir ¢ift bloktaki mesafesi)
© u ¥ B T e )
N S A — | ——
T = S 7;
B 100 |
50 (n-1)X100 (50)
(LM ray uzunlugu 150 oldugunda 25) (LM ray uzunlugu 150 oldugunda 25)
60 Meme yonii
40
_65 Bir somun blogu kullanildiginda
A7 f e =
SR ) 25 [HeO8l e
m] N ° : o
W - . - -
n o — Iki somun blogu kullanildiginda
S 3 ) 15, 30 —_——
QEJ 4-M4 x 10 derinlik 60
Goriinim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H E Birimin Toplam Agirhig (kg)
n n1
(mm) (mm) Tip A Tip B (mm) | (mm) Tip A Tip B
150 220 61,5 — 25 | 100 2 2 1,7 —
200 270 111,5 — 50 | 100 2 2 2 —
300 370 211,5 1355 50 | 200 3 2 2,6 2,95
400 470 311,5 235,5 100 | 200 4 2 32 3,55
500 570 11,5 3355 50 | 200 5 3 39 4,25
600 670 511,5 4355 100 | 200 6 3 4,5 4,85

* KR33__B’nin olasi strok aralig, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gdsterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR33 10 A+600LP0-0000

d B ETEE 7181510

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (6 mm/10 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varhgi/lyoklugu

EJ sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A

Ara govde varhigi/lyoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

20 AL



C KR33 [ ][] C (Bir kisa somun blok ile)

D

C KR33 ][] D (iki kusa somun blok ile)

D

L1
59 LM ray uzunlugu 11
1 5.5
2 x n-5,5 delgi gegisi
2-M5 x 8 derinlik 50,5 29,5 havsa x 5,4 derinlik
28,5
"7 = hd T = J— K H
+15] O orfFerl(l®s €] i
i = 1 =} g = = =
1 A Y = eve— = O
M © kil ob ©
1= & & m
4-M2 x 5 derinlik/ _|5| Vidali bilye tarafi
F 2 x n1-M2,6 x 4 deep
H (n-1)XF (H)
10 31 18
16 50,5MIN
M9 7l (Iki somunlu blogun
T 10 bir ift bloktaki mesafesi)
Mz B—I -
NI : - .
o S h d— hd hd B8
B—1 100 |
50 (n-1)x<100 (50)
(LM ray uzunlugu 150 oldugunda 25) (LM ray uzunlugu 150 oldugunda 25)
60 Meme yénii
10 6,5 Bi blogu kullanildigind
_6 " ir somun blogu kullanildiginda
e‘£’ T v —_—
SF 15 [Eedl, ==I==
g : ” R
&) o i " "
g[ S pr 15| 30 Iki somun blogu kullanildiginda
Q(S) 4-M4 x 10 derinlik 60
Goriinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H F 0 o Birimin Toplam Agirhg (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D (mm) | (mm) Tip C TipD
150 220 87 36,5 25 100 2 2 1,6 1,83
200 270 137 86,5 50 | 100 2 2 1,9 213
300 370 237 186,5 50 | 200 3 2 2,5 2,73
400 470 337 286,5 100 | 200 4 2 31 3,33
500 570 437 386,5 50 200 5 3 3,8 4,03
600 670 537 486,5 100 | 200 6 3 4,4 4,63

* KR33__D’nin olasi strok araligy, iiriin bir ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gésterir.

5 Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
E Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 L
Kapak Agiklama Saglanmamistir Saglanmistir Kériikler ile
varligifyoklugu |Sembol 0 1 2
n Saglan- Sensor| Fotosensoru | Yakinlk Senséri | Yakinlik Sensort | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensoriin Aciklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varligi/ mamistir - jja (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar igin, THK ile temas kurun.

1AL

30



KR33 LILIL] (Kapakh) ( KR33 [JC] A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR33 ][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
76
54 4-M5 x 15 derinlik
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Vidali bilye tarafi / 8 2 x 2-M3 x 6 derinlik
(arka taraftan)
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60 S 64
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Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
150 220 61,5 — 1,9 —
200 270 111,5 — 2,2 —
300 370 211,5 1355 2,8 3,28
400 470 311,5 235,5 3,5 3,98
500 570 411,5 3355 4,2 4,68
600 670 511,5 435,5 48 5,28

* KR33__D’nin olasi strok aralig, iiriin bir ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.
Kapak montaj civatalarinin iist tablanin ust yiizeyinden 0,2 mm daha yiiksek oldugunu unutmayin.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR33 10 A+600LP0-0000

d Aad TEE 7181510

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (6 mm/10 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varhgi/lyoklugu

EJ sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A

Ara govde varhigi/lyoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

st AL



C KR33 [ ][] C (Bir kisa somun blok ile)

D

( KR33 [ ][] D (iki kusa somun blok ile)

D

L1
LM ray uzunlugu
50,5
‘ 28,5 2-M5 x 15 derinlik
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4-M4 x 10 derinlik 40 S | 62 |
e o s U ‘ |
N m] ® -}{\@l é’i’ 1 o NI
D )
o} (9‘7“ 15| 30 ‘
Q 60
Goriinim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D Tip C Tip D
150 220 87 36,5 1,7 2
200 270 137 86,5 21 2,4
300 370 237 186,5 2,7 3
400 470 337 286,5 3,3 3,6
500 570 437 386,5 4 43
600 670 537 486,5 4,7 5
* KR33__PB’nin olasi strok araligy, iiriin bir ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli

olan bir deger gosterir.

Kapak montaj civatalarinin iist tablanin Ust yiizeyinden 0,2 mm daha yiiksek oldugunu unutmayin.

5 Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
E Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 L
Kapak Agiklama Saglanmamistir Saglanmistir Kériikler ile
varligifyoklugu |Sembol 0 1 2
n Saglan- Sensor| Fotosensoru | Yakinlk Senséri | Yakinlk Sensort | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensoriin Aciklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varhg/ mamistir - jja (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar igin, THK ile temas kurun.

THK =



KR45H (1] Standart Ozellikler ( KR45H [ A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR45H (][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
88 LM ray uzunlugu 12
.28 12,4 108 9L
~| |18, 81 4-Mé6 x 9 derinlik
=] 46 2 x n-6,6 delgi gecisi 211 havsa x 6,5 derinlik
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‘ Vidali bilye taraf 12:M3 x 6 derinlic |\ 2 x n1-M26 x 3.5 derinlik
200
H] (n1-1)X200 ()
14 51 23 108MIN
3,5 14 10 (iki somunlu blogun
bir ¢ift bloktaki mesafesi)
T vl L
AE :I e L — e S M
Rl e = W2 . - P
Sy 2 o — iiii et e e
B 100
70 (n-1)xX100 (70)
4-M5 x 10 derinlik
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22 Bir somun blogu kullanildiginda
i I ——
| a N ml L5 ﬁ ol § 2 Iki somun blogu kullanildiginda
3 17|46
Q(’O 80
Gériiniim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhg (kg)
n
(mm) (mm) Tip A TipB Tip A TipB
340 440 213 105 3 5,1 6,05
440 540 313 205 4 6,1 7,05
540 640 413 305 5 7.1 8,05
640 740 513 405 6 8,1 9,05
740 840 613 505 7 9.1 10,05
840 940 713 605 8 10,1 11,05
940 1040 813 705 9 11,2 12,15

* KR45H__B'nin olasi strok araligy, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gosterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi @

KR45H 10 A +940LP0-0000

0 HE O HA HAAR

Model numarasi Vidal bilye'nin ucu (10 mm/20 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varligifyoklugu

B senssr varlizi/yoklugu El Gsvde tipi A

M Ara govde varhigifyoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

s AL



( KR45H[ C (Bir kisa somun blok ile) )

( KR45H ][] D (iki kisa somun blok ile) )

L1
88 LM ray uzunlugu 12
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22 Bir somun blogu kullanildiginda
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S—I 17|46 —— =
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Goriinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olas Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhg (kg)
n
(mm) (mm) TipC Tip D Tip C Tip D
340 440 250,5 180 3 4,7 523
440 540 350,5 280 4 57 6,23
540 640 450,5 380 5 6,7 7,23
640 740 550,5 480 6 7,7 8,23
740 840 650,5 580 7 8,7 9,23
840 940 750,5 680 8 9,7 10,23
940 1040 850,5 780 9 10,8 11,33

* KR45H__D’nin olasi strok aralig, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gosterir.

Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
u Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi/yoklugu |Sembol 0 1
n Saglan- Sensér| Fotosensorii | Yakinlk Sensorii | Yakinlik Sensérii | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensoriin  |Agiklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varlig)/ WEWGISE| s (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu — [Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

THK




KR45H [L][] (Kapakh) ( KR45H ] A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR45H ][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
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Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
340 440 213 105 57 7,01
440 540 313 205 6,8 8,11
540 640 413 305 79 9,21
640 740 513 405 9 10,31
740 840 613 505 10,1 11,41
840 940 713 605 11,2 12,51
940 1040 813 705 12,3 13,61
* KR45H__B'nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.
Model Numaralarinin Agiklamasi @
"o & é ‘B & 516] %%%%
Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (10 mm/20 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varhigi/yoklugu Kapak varligifyoklugu
Bl sensér varligi/yoklugu El Govde tipi A
[10 govde varhgi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

3 AL



( KR45H[ C (Bir kisa somun blok ile) )

( KR45H [ D (iki kisa somun blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
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Bslim B - B

Goriinim A

LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhig (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D Tip C Tip D
340 440 250,5 180 5,1 5,82
440 540 350,5 280 6,2 6,92
540 640 450,5 380 73 8,02
640 740 550,5 480 8,4 9,12
740 840 650,5 580 9,5 10,22
840 940 750,5 680 10,6 11,32
940 1040 850,5 780 11,7 12,42

* KR45H__D’nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir

deger gosterir.

Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
n Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi/yoklugu |Sembol 0 1
ﬂ Saglan- Sensér| Fotosensorii | Yakinlk Sensorii | Yakinlik Sensorii | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensérin - |Agiklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varlig)/ WEIRE  fs (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu — |Sembol [ 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

TH =



KR46 [ T 1] Standart Ozellikler ( KR46 [ A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR46 (][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
87,5 LM ray uzunlugu 13
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Goriinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H N o Birimin Toplam Agirhg (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B (mm) Tip A Tip B
340 440,5 208 98 70 3 2 7,7 8,9
440 540,5 308 198 20 4 3 9 10,2
540 640,5 408 298 70 5 3 10,3 11,5
640 740,5 508 398 20 6 4 11,6 12,8
740 840,5 608 498 70 7 4 12,8 14
940 1040,5 808 698 70 9 5 15,3 16,5
* KR46__B’nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gésterir.
Model Numaralarinin Agiklamasi E
o B E+94OL 506 %ﬁ%%%
Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (10 mm/20 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varhigi/lyoklugu
B sensér varligi/yoklugu E] Govde Tipi A (bkz. sayfa 53)
M Ara govde varhigi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

37 AL



C KR46 [ ][] C (Bir kisa somun blok ile)

D

C KR46 [ ][] D (iki kusa somun blok ile)

D

L1
87,5 LM ray uzunlugu 13
28, 17 oL
Jﬁ 72,5 2 x n-6,6 delgi gegisi 211 havsa x 6,5 derinlik
43,5 2-M6 x 12 derinlik
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| | - | bir ¢ift bloktaki mesafesi)
o . e -
éb% % '_E;ﬂ - +—r - - - + <+
° 8- R R e e e e I
B | & 100 |
70 (n-1) X100 | (70)
83
4-M4 x 8 derinlik 60 10 Meme yénii
) H Bir somun blogu kullanildiginda
n g — =) —
o _ .
33 - w| | F 1= — ==
® T St iki somun blogu kullanildiginda
Ny 20| 46 TV
Q
$ o S=li=F
Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H Birimin Toplam Agirligi (kg)
n n1
(mm) (mm) TipC Tip D (mm) Tip C Tip D
340 440,5 245,5 173 70 3 2 7,3 8,1
440 540,5 345,5 273 20 4 3 8,6 9,4
540 640,5 445,5 373 70 5 3 9,9 10,7
640 740,5 545,5 473 20 6 4 11,2 12
740 840,5 645,5 573 70 7 4 12,4 13,2
940 1040,5 845,5 773 70 9 5 14,9 15,7

* KR46__D’nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gosterir.

5 Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
E Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 !
Kapak Agiklama Saglanmamistir Saglanmistir Kériikler ile
varligilyoklugu |Sembol 0 1 2
n Saglan- Sensor| Fotosenséru | Yakinlk Senséri | Yakinlk Sensort | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensoriin Aciklama rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varligi/ mamistir| e (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu — |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

TH =



KR46 [ 1] (Kapakl) ( KR46 [0 A (Bir uzun somun Blok ile) )

( KR46 (][] B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
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46 4-M6 x 22 derinlik
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Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
340 440,5 208 98 83 9,79
440 540,5 308 198 9,7 11,19
540 640,5 408 298 1 12,49
640 740,5 508 398 12,4 13,89
740 840,5 608 498 13,7 15,19
940 1040,5 808 698 16,3 17,79
* KR46__B’nin olasi strok araligy, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli
olan bir deger gosterir.
Model Numaralarinin Agiklamasi @
8 B E+94OL 506 %E%%%
Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (10 mm/20 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim A Motor varligi/yoklugu Kapak varhigi/lyoklugu
Bl senssr varligi/yoklugu B Gsvde Tipi A (bkz. sayfa 53)
M Ara govde varhigi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

s AL



C KR46 [ ][] C (Bir kisa somun blok ile)

C KR46 [ ][] D (ki kisa somun blok ile)

L1

LM ray uzunlugu
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Goriinim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirligi (kg)
(mm) (mm) Tip C Tip D Tip C Tip D
340 440,5 245,5 173 7,8 8,79
440 540,5 345,5 273 9,1 10,09
540 640,5 445,5 373 10,5 11,49
640 740,5 545,5 473 11,9 12,89
740 840,5 645,5 573 13,2 14,19
940 1040,5 845,5 773 15,8 16,79
* KR46__D’nin olasi strok araligy, iiriin bir cift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli
olan bir deger gosterir.
5 Agiklama Normal Yiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
E Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir Koriikler ile
varligifyoklugu |Sembol 0 1 2
n Saslan- Sensor| Fotosensoru | Yakinlk Senséri | Yakinlk Sensort | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii
Sensoriin Aciklama e rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varhg/ mamistir e (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar igin, THK ile temas kurun.

THE




KR5520 [] Standart Ozellikler ( KR5520A (Bir uzun somun Blokile) )

( KR5520B (iki uzun somun Blokile) )

L1
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22 95,2 214 havsa x 8,6 derinlik
~ T 50 4-M8 x 15 derinlik /
S g
K = = e [
| i S e oo o ] | © C
olol - — — | - - .
[ é\ — — 7”7“
S olteriofoso 1 o ¢
8 Vidal bilye tarafi
4-M3 x 6 derinlik 2 x n1-M2,6 x 4 derinlik
200
H (n1-1)X200 (H)
221 45 ‘ 27 20 ‘% (Llfi s ofr:;rlt bL ogun -
| Ir Cr loktaki mesafesi
— ey Y|
AR T =k i 4 =t -
4% = = - - {+ - -
8 N I e R . T
1 Z 1
B—l 150
G (n-1)x150 N(©)]
99 Meme yénii
4-M5 x 10 derinlik 78 65 Bir somun blogu kullanildiginda
12 —
>a g o —
Q2 - P i ¥ L
N n > G
:% \‘ ‘/ "5 $| : =T S Iki somun blogu kullanildiginda
o & 25] 50
S Q
Y 100
Goriiniim A Bolim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H G . o Birimin Toplam Agirhg (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B (mm) | (mm) Tip A Tip B
980 1089 826 698 90 40 7 5 19,9 21,6
1080 1189 926 798 40 15 8 6 21,7 23,4
1180 1289 1026 898 90 65 8 6 23,4 251
1280 1389 1126 998 40 40 9 7 251 26,8
1380 1489 1226 1098 90 15 10 7 26,9 28,6

* KR5520B'nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli olan bir deger gésterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR55 20 A +1380LP0-0000

H B8 1 EE 71515110

Model numarasi Vidali bilye'nin ucu (20 mm) Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Dogruluk egim n Motor varligi/yoklugu Kapak varligi/lyoklugu

B senssr varligilyoklugu B Gsvde Tipi A (bkz. sayfa 53)

M Ara gsvde varligilyoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

o THK
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CKRSSZOA (Bir uzun somun Blok ile)

KR5520 [ ] (Kapakl)

CKRSSZOB (Iki uzun somun Blok ile)

L1
LM ray uzunlugu
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Gériinim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhg (kg)
(mm) (mm) Tip A TipB Tip A Tip B
980 1089 826 698 22,7 26,2
1080 1189 926 798 24,6 28,1
1180 1289 1026 898 26,4 29,9
1280 1389 1126 998 28,1 31,6
1380 1489 1226 1098 30 33,5
* KR5520B’nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gegerli
olan bir deger gosterir.
5 Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
E Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varhig / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir Koriikler ile
varligifyoklugu [Sembol 0 i 2
B Saglan. | Sensor | Fotosensérii | Yakinlik Sensérii | Yakinlik Sensérii | Fotosensérii | Yakinlik Sensorii
Sensoriin Aciklama S rayi EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varhg/ mamistir - jje (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  [Sembol | 0 1 2 4 5 6 7
(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.

Detaylar icin, THK ile temas kurun.

THK




KR6525 [ ] Standart Ozellikler

CKR6525A (Bir uzun somun Blok ile)

CKR6525B (Iki uzun somun Blok ile)

L1
100 LM ray uzunlugu 18
.29, 14,4 145 2 x n-11 delgi gegisi 11
16 110 ©17.,5 havsa x 10,8 derinlik
T 70 4:M10 x 20 derinlik /
f v — v — v ]
RO [[[oITo[]¢ -~ © ] & g
~ | 2 | i —
S5 o o | - DT | -
3 SR
— s O ol e [ & el <O © d
— 4 / T S — 4
4-M3 x 6‘ derinlik/ 8 Vidal bilye tarafi
200 2 x n1-M2,6 x 4 derinlik
H (n1-1) X200 | (H) |
30,35 .35 145MIN
‘ (Iki somunlu blogun
35 20 | bir ift bloktaki mesafesi)
I - |
‘ [ B, ‘—'l ‘
© .| ot | = I [ ]
A I|Q [ f
4% s v ,I:: 7 B o B B + B + B B
] S E i T [ EEEEEES JEEE . T
i i il g b ]
= R
B 150
G (n-1)X150 | (G)
128 Meme yonii
4-M6 x 12 derinlik 102 87 Bir somun blogu kullanildiginda
B e N =
3 % " © °© N ® Iki somun blogu kullanildiginda
X 30‘ 70 | ‘ |
130
Gériinim A BélimB - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) H G 0 o Birimin Toplam Agirlig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B (mm) | (mm) Tip A Tip B
980 1098 810 665 90 40 5 31,6 34,6
1180 1298 1010 865 90 65 8 6 67 40
1380 1498 1210 1065 90 90 7 42,4 45,4
1680 1798 1510 1365 40 90 11 9 50,5 53,5

* KR6525B'nin olasi strok aralig, iiriin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli olan bir deger gsterir.

Model Numaralarinin Agiklamasi m

KR65 25 A +1680LP0-0000

H B8 O EE 71815110

Vidali bilye'nin ucu (25 mm)
A Motor varligi/yoklugu

Somun blogu tipi LM ray uzunlugu
Kapak varligifyoklugu
) Govde Tipi A (bkz. sayfa 53)

Model numarasi
Dogruluk egim
Bl sensor varligifyoklugu

Ara govde varligi/yoklugu (bkz. sayfa 55) Kontrol No.

o THK



KR6525 [ ] (Kapakh) ( KR6525A (Bir uzun somun Blokile) )

( KR6525B (iki uzun somun Blok ile) )

L1
LM ray uzunlugu
145
110 4-M8 x 40 derinlik
Q& 4y ©
L Al
¢t = B 1
@ @f’ Kph 7@
=g As =g L |
@ @ W 1@
i _ 4
AR
Vidali bilye tarafi 8 2 x 2-M3 x 6 derinlik
(arka taraftan)
B —
fi J
,,,,, L |
A (ﬁﬁ‘j» - P Al T e
- [
pR— + + +
,,,,,,,,,, B T [ T T
T e i o oo
B —
170
128 129
4-M6 x 12 derinlik o) 126

=1
g & T N e
o > =] E ﬂ =] <
[%e} o
30 70
130
Gériiniim A Bslim B - B
LM Ray Uzunlugu | Tam Uzunluk L1 Olasi Strok Araligi (mm) Birimin Toplam Agirhig (kg)
(mm) (mm) Tip A Tip B Tip A Tip B
980 1098 810 665 36,3 43
1180 1298 1010 865 4?2 48,7
1380 1498 1210 1065 47,6 54,3
1680 1798 1510 1365 56,1 62,8
* KR6525B’nin olasi strok aralig), irtin bir ¢ift blokta iki somun bloguyla kullanildiginda gecerli
olan bir deger gosterir.
5 Aciklama Normal Yiiksek dogruluk Hassas
Dogruluk Egim |Sembol Sembolsiiz H P
u Motorun Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir
varligi / yoklugu|Sembol 0 1
Kapak Aciklama Saglanmamistir Saglanmistir Kariikler ile
varligifyoklugu |Sembol 0 [ 2
n Saglan- | Sensér Fotosensérii | Yakinlik Sensérii | Yakinlik Sensérii | Fotosensérii | Yakinlik Sensoérii
Sensériin Aciklama 5 rayl EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 APM-D3A1-001
varhg/ WEMIEE| g (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
yoklugu  |Sembol | 0 1 2 4 5 6 7

(Not) * APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) bir temas mevcuttur.
Detaylar icin, THK ile temas kurun.

THK «



O Contalar

KR modeli, tozdan korunmasi icin standart olarak bir ug, bir de yan contayla donatiimistir.

ince pargaciklarin, sivi ve yabanci maddelerin bulundugu kétii ortamlarda, bu ug ve yan miihiirlere ilaveten toza dayaniklilik
seceneginin de kullaniimasini tavsiye ediyoruz. Detaylar icin THK ile temasa gegin.

O Secenekler

KR igin cesitli secenekler mevcuttur. Sizin 6zel ihtiyaglarinizi karsilayan secenegi kontrol edin.

Adi Bkz. Sayfa Taslak
Kapak S.20
Toza dayanikl Slgiim

Koriikler S.47

Yakinlik sensorleri S.51 Uyumlu imalatgilar: Yamatake, SUNX

Fotosensorler S.52 Uyumlu imalatgi: OMRON

Sensér rayi S.52 Sensériin montaji icin

Govde A S.53 Motor KR’nin standart &zelliklerine gére kurulmamigsa

Ayri motorlu Gévde A S.53 Motor kelepgesi kullanici tarafindan hazirlandiginda

Sarma gévdesi A S158 Motor sarma ozellikleri durumunda

Adaptor flanglari S.55 Motor KR’nin standart &zelliklerine gére kurulmamigsa

Motor sarma Tipi S.64 Motor sarma &zellikleri durumunda

X-Y konsolu S.65 1-eksen kullanimi ve X-Y 2-eksen kullanimi igin kelepge

(Tablo 9) Segenek Uyumlulugu
Govde A
- Yakinhk Foto . Sarma  [Motor sarma Ara X-Y
Model Kapak Koriikler | senssrieri | sensérleri | GOvde A motorile | gdvde A tipi flanslar konsolu

KR15-A O - O = = = = O - -
KR15-B O - O - _ - - o) _ Z
KR20-A O - O = = = = O - -
KR20-B O - @) - - - - @) - -
KR26-A O - O = = = = O - -
KR26-B @) = O = - - - O - -
KR30H-A O - O O - = = O — -
KR30H-B O = O O = = = O = -
KR30H-C 0O - O O _ _ - O - -
KR30H-D O - O O = = = O - -
KR33-A @) @) @) @) @) @) @) @) @) @)
KR33-B Q Q @) Q @) Q @) @) Q @)
KR33-C @) @) @) O @) O @) @) @) @)
KR33-D @) Q @) Q @) Q @) @) Q @)
KR45H-A O - O O = = - O _ _
KR45H-B O - O O - = = O - -
KR45H-C O - O O = = - @) _ _
KR45H-D 8) - 9) e) - - - 8) - -
KR46-A @) Q @) Q @) Q @) Q Q @)
KR46-B @) @) @) @) @) O @) @) @) @)
KR46-C @) Q @) Q @) Q @) @) Q @)
KR46-D @) O @) @) @) @) @) @) O @)
KRS5-A o O O o - - O O - .
KR55-B @) @) @) @) - - @) @) - -
KR65-A O @) @) @) O - @) O - -
KR65-B @) @) @) O @) - @) @) - -

%
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O Koriik Ozellik Tablolari
® Blok tipi A

Birim: mm
Model LM Ray thunIugu StrokUSzunlugu MIN/ MAKS MotorATaraﬁ MotorTar;fmda degil ‘. W T i
150 57 14 | 76 48 45
200 104 17 | 123 48 48
KR33 300 180 30 /210 59 61 54 84 45| 2
400 260 40 / 300 69 JAl
500 330 55 / 385 84 86
600 410 65 | 475 94 96
340 178 29,5/ 2075 81 81
440 258 39,5/ 2975 91 91
540 328 54,5/ 3825 106 106
KRa6 640 48 595/ 4775 11 111 81| 110 | 56 | 20
740 488 745/ 5625 126 126
940 648 94,5/ 7425 146 146
980 770 55,4/ 8254 105 105
1080 856 62,4/ 9184 112 112
KR55 1180 944 68,4 /1012,4 118 118 952| 154 77 42
1280 1030 75,4/ 1105,4 125 125
1380 1116 82,4 /11984 132 132
980 746,5 58 /| 8045 115 118,5
KRGS 1180 914,5 74 | 9885 131 1345 10 | 184 &7 4
1380 1082,5 90 /1172,5 147 150,5
1680 1334,5 114 /14485 171 1745

(Not 1) Koriikler hala takiliyken yag memesinden galistirici kilavuzunu yaglamak igin bir adaptér plakasi vardir. Detaylar igin, THK ile temasa gegin.
(Not 2) Biiziilme derecesi, koriikler yatay kullanim disinda uygulamalarda kullanildiklarinda farklilik gosterir (6rn. dikey veya duvara monte kullanim).

Detaylar igin, THK ile temas kurun.

(Not) Asagidaki denklemle kériiklerin uzunlugunu hesaplayin:

S
(A1)

Lmax = Lmin* A A: Biiziilme derecesi (bkz. sagdaki tablo)

Lmin = S: Strok uzunlugu (mm)

7 Al

A

(Biiziilme derecesi)
KR33 7
KR46 7
KR55 13
KR65 13




@ Blok tipi B

&

Birim: mm
Model LM Ray LLJzunlugu Strok Uszunlugu MIN / MAKS MotorA Tarafi  |Motor TarBaflnda degil ¢, 2 W T T,
300 114 25 /139 54 56
KR33 400 194 35 1229 64 66 130 76 84 445| 20
500 264 50 / 321 79 81
600 344 60 / 404 89 91
340 90 15,5/ 111,5 73 67
440 168 29,5/ 1975 81 81
KR46 540 248 39,5/ 2875 91 91 191 | 110 110 56 20
640 318 54,5/ 372,5 106 106
740 408 59,5/ 467,5 111 111
940 548 89,5/ 6375 141 141
980 652 50,4/ 702,4 100 100
1080 738 574/ 7954 107 107
KR55 1180 826 63,4/ 8894 113 113 223,1| 128 154 77 42
1280 912 70,4/ 9824 120 120
1380 998 77,4 110754 127 127
980 625,5 46 | 671,5 103 106,5
KR6S 1180 795,5 61 / 856,5 118 121,5 225 | 145 184 87 49
1380 959,5 79 /10385 136 139,5
1680 1211,5 103 /1314,5 160 163,5

(Not 1) Koriikler hald takiliyken yag memesinden calistirici kilavuzunu yaglamak igin bir adaptor plakasi vardir. Detaylar igin, THK ile temas kurun.
(Not 2) Biiziilme derecesi, kériikler yatay kullanim disinda uygulamalarda kullanildiklarinda farklilik goésterirler (6rn. dikey veya duvara monte kullanim).
Detaylar igin, THK ile temas kurun.

A
(Not) Asagidaki denklemle koriiklerin uzunlugunu hesaplayin: (Biztilme derecesi)
s KR33 7
Lmin = S: Strok uzunlugu (mm)
(A1) KR46 7
Lmax = Lmin * A A: Biiziilme derecesi (bkz. sagdaki tablo) KR55 13
KR65 13




@ Blok tipi C

-—t
1 TH
\ Y
T
o |
L
A S B
\ ] T
| B AVAVAVAANEi— E— RVAN A VAVAVA I
B % : %f ) ‘ 1w
MOt 10 Y O D O
Bl
Birim: mm
Model LM Ray Uzunlugu Strok Uzunlugu MIN / MAKS Motor Tarafi | Motor Tarafinda degil W T T
L S A B 1 1
150 78,7 17 /| 985 36 353
200 19,4 23 /1425 39,3 413
KR33 300 195,4 35 /2305 51,3 53,3 25| 84 45| 20
400 269,4 48 /3175 64,3 66,3
500 345,4 60 /4055 76,3 78,3
600 4254 70 /4955 86,3 88,3
340 205,4 34,5 / 240 67,3 67,3
440 279.4 47,5/327 80,3 80,3
540 3554 59,5/ 415 92,3 92,3
KR46 640 4394 67,5 1 507 100,3 100,3 435|110 | 56 | 20
740 509,4 82,5/592 115,3 115,3
940 6754 99,5 / 775 132,3 132,3

(Not 1) Koriikler hald takiliyken yag memesinden galistirici kilavuzunu yaglamak igin bir adaptor plakasi vardir. Detaylar igin, THK ile temas kurun.
(Not 2) Biiziilme derecesi, kdriikler yatay kullanim disinda uygulamalarda kullanildiklarinda farklilik gésterirler (rn. dikey veya duvara monte kullanim).
Detaylar icin, THK ile temas kurun.

(Not) Asagidaki denklemle kériiklerin uzunlugunu hesaplayin:

S
(A1)

Lmin =

S: Strok uzunlugu (mm)

A

(Buiziilme derecesi)
KR33 7
KR46 7

Lmax = Lmin * A A: Biizilme derecesi (bkz. sagdaki tablo)



@ Blok tipi D

B
[ I
i ﬂ%* e "
L N
€1
Birim: mm
Model LM Ray thunIugu Strok Uszunlugu MIN/ MAKS Moto;\ Tarafi  |Motor TarBaflnda degil ¢ I W T T
150 31,2 14 /| 51 36 32,3
200 78,2 17 / 98 36 35,3
KR33 300 154,9 30 /185 46,3 48,3 79 505 84 445 20
400 2349 40 /275 56,3 58,3
500 304,9 55 /360 71,3 73,3
600 384,9 65 /450 81,3 83,3
340 142,9 29,5/167,5 62,3 62,3
440 2229 39,5/262,5 72,3 72,3
R 540 292,9 54,5/ 347,5 87,3 87,3
640 3829 | 59,5/4425 92,3 92,3 e | 725 110 | 56 | 20
740 452,9 74,5/ 527,5 107,3 107,3
940 612,9 94,5 / 707,5 127,3 127,3

(Not 1) Kdriikler hila takiliyken yag memesinden galistirici kilavuzunu yaglamak igin bir adaptdr plakasi vardir. Detaylar icin, THK ile temasa gegin.

(Not 2) Biiziilme derecesi, koriikler yatay kullanim disinda uygulamalarda kullanildiklarinda farklilik gosterir (6rn. dikey veya duvara monte kullanim).

Detaylar igin, THK ile temas kurun.

(Not) Asagidaki denklemle koriklerin uzunlugunu hesaplayin:

Lmin = S S: Strok uzunlugu (mm)
(A-1)

Lmax = Lmin « A A: Biizlilme derecesi (bkz. sagdaki tablo)

A

(Buziilme derecesi)
KR33 7
KR46 7




O Sensorler

Yakinhk sensérleri ve fotosensorler, KR modeli igin istege bagli olarak tedarik edilmektedir. KR beraberinde istenilen
sensorler bildirildiginde, KR i¢in tasarlanmis sensér raylari ve sensor kancalari da iirtinle birlikte tedarik edilir.

@® Yalanlik sensorleri

APM-D3A1-001 (Yamatake) 3 birim
GL-12F (SUNX) 3 birim
GXL-N12F (SUNX) 3 birim

(Not) APM-D3A1-001 (Yamatake) ve GXL-N12F (SUNX) icin normal olarak kapali (NC) kontak da mevcuttur. Detaylar

icin THK ile temasa gegin.

Yakinlik sensorii APM-D3A1-001 (Yamatake)

Birim: mm

Model a b [¢ d

KR15 27,8 -5,8 1,4 1,4
KR20 32,5 6,6 6 6
KR26 37,5 6,4 8 8
KR30H 43,3 3,3 8,8 9
KR33 42,5 -0,6 8,8 9
KR45H 53,2 1,2 14 14
KR46 55,4 -0,6 21,8 22
KR55 62,4 0,4 22 22
KR65 77,4 -7,5 25,1 25

Yakinlk sensori GL-12F (SUNX) GXL-N12F (SUNX)
b Birim: mm

a I Model a b c d
‘ D_L% KR3OH | 45 | 5 88 | 9
ﬁiﬁ ﬁ“ W KR33 44,5 1,5 8,8 9
[ N i, \% KR45H 54,8 2,8 13,8 14
=e | % KR46 | 574 | 15 | 218 | 22
CP L dJ;;% KRsS | 635 | 15 | 22 2
KR65 79 -6 251 25




® Fotosensorler
EE-SX671 (OMRON) 3 birim
EE-SX674 (OMRON) 3 birim
Baglanti parcasi  EE-1001 (OMRON) 3 birim

(Not) Baglanti pargalari fotosensérlerle birlikte standart olarak tedarik edilir.

Fotosensor EE-SX671 (OMRON)

Birim: mm
Model e f g h i j
KR30H 51,3 64,3 11,3 13,8 1,4 13,5
KR33 50,8 63,7 7,8 12,8 1,6 13
KR45H 61,2 74,2 9,3 18,3 6,4 18,5
KR46 63,6 76,6 7,6 25,8 14,6 26
KR55 70,7 83,5 8,6 24,5 13,6 25
KR65 85,5 98,5 0,6 28,1 16,6 28
Fotosens6r EE-SX674 (OMRON)
Birim: mm
Model e f g h i j
KR30H 46,2 52,8 6,3 13,8 1,1 14
KR33 43,9 50,3 0,9 12,8 1,6 13
KR45H 56,2 62,7 42 19 6,1 19
KR46 56,7 63,2 0,7 25,8 14,6 26
KR55 63,8 70,1 1,8 24,5 13,6 25
KR65 78,8 85,1 -6,2 28,1 16,6 28
® Sensor Raylari
Tek basina bir sensor rayr kurmak da miimkuindur.
5
24 08

58 — -

Sensor rayi




O Govde

® A govdesi

Ayri motorlu A govdesi ve sarmal A gévdesi, motor konsolunun ve sarma kesitinin ayri ayri yapildigi durumlarda uyum
saglanmasi igin, istege bagli olarak tedarik edilir. Bu istege bagl gévdeleri gerektigi gibi kullanin.

@® Ayri motorlu A govdesi

Ayri yapilmis motor kenetleri, montaj paylarinin kullanimiyla

rahatlikla birlestirilebilir.

-

Techizat tolerans araligi

I

N
2

4 )

Ayrintil boyutlar igin, bkz. sayfalar 53 ve 54.

l Model KR33 icin

A govdesi

® Sarmali A govdesi

Detayl boyutlar icin, bkz. sayfa 53 ve 54.

Ayrintil boyutlar igin, bkz. sayfalar 53 ve 54.

Dis ray
Govde A
60 60
40 2-3,5 delgi gegisi 40
32 32
t & N
o, 7 /@ u Bl e
44 [ 2 ‘@ jﬁ
3 LY
0,5 22,5‘ 2 0,5|22,5 ¥ o
§ g 2
Q < q

Kontrol No.1[]

Ayri motorlu A govdesi

3
60
16
52 9
/\ ©
44| 33 @ @ @ 230h8 |26h7
o \¥/ o | |
R & g
05 45225 4-M4 x 8 derinlik

Kontrol No.3[]

s 1Al

L

Kontrol No.5[]

2-3,5 delgi gegisi

4-M4 x 10 derinlik

Sarmali A govdesi

Motor konsolunun montaj yoniiniin kolaylkla secilmesini
saglamak igin, montaj delikleri ayni diizeyde delinir.

3 15
60 16
27 9
O &
o o 30,4 | @6h7
e 0% o ﬁ
0,5 91225 4-M4 x 8 derinlik

Kontrol No.4[]



Hl Model KR46 icin
A govdesi

[ﬁﬂ

Kontrol No.1[]

63 (58,5 T
[311 b
()
(JQ‘O
<

4-M4 x 8 derinlik

(90 esit mesafeli aralik)

Kontrol No.2[]

|| <2,5()\*\3

244

83
8

45° />\~ g0t

7

63(58,5
3] o4
EY
1
5 4:M4 x 8 derinlik
Q(J (90 esit mesafeli aralik)

Kontrol No.3[]

Ayri motorlu A govdesi

Kontrol No.4[]

Sarmal A govdesi

4-M5 x 10 derinlik
(90 esit mesafeli aralik)

- 3,20 83 320
! AT 4-M5 x 10 derinlik
4-M5 x 10 derinlik - 28 e e 40 28
18 18
p— \ (1—
Py hod E
4 * 7
63| 45| 2 K\O/\ G s40n8 o8h7 | T a3 0 +—1{° @E L 0404 08n7 | +
131 fo N 9 i 31 A *
115 o 11 11 —
Kontrol No.5[] Kontrol No.6[]
l Model KR55 icin
Sarmali A govdesi
99
32 27
78
2 ‘
J ¥
i 1 p
715 e
315
Kontrol No.1[]
Hl Model KRé65 icin
A govdesi Sarmali A govdesi
i 128
102

102

30° I ‘

82

1]

e

=
)

I
37 % 82

4-Mé6 x 12 derinlik
<
Kontrol No.2[]

Kontrol No.1[]




O Adaptor flanslar

@ Gecgerli Motorlar ve Gegerli Adaptor Flanglar

Cesitli motorlarin monte edilebilmesi igcin KR modeli ile birlikte adaptdr flanglari tedarik edilir. Kontrol No.'ya bakarak
modele uygun motora karsilik gelen adaptér flangini belirleyin.

(Tablo 10) Uyumlu Motor — Flang Uygunluk Tablosu

Model Numarasi

Motor Modeli Flans Agr| KR15 | KR20 | KR26 | KR30H| KR33 |KR45H | KR46 | KR55 | KRé5
E SGMM -A1 (10W) 0B 3N ON = — _ Z — —
= SGMM -A2 (20W) s 0B 3N ON = _ _ - _ -
o & SGMM -A3 (30W) = 3N ON = - _ Z _ _
g 5 SGMAH-A3 (30W) - 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
88 SGMAH-AS (50W) [0 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
o g SGMAH-01 (100W) = - = 0B 5H 0B OF = =
I SGMPH-01 (100W) - - - - - 0D 40 00 08
g0 A SGMAH-02 (200W) 160 - - = = = 0D 40 00 0A
;_% v SGMAH-04(400W) = — — - = 0D 40 00 0A
SGMPH-02 (200W) _ _ _ _ — _ _ 0B 00
SGMPH-04 (400W) Y - - - - = = - 0B 00
SGMAH-08 (750W) _ _ _ _ — _ _ ) 0G
. | HC-AQ 013 (10W) 0A 3M oM = _ — _ — _
& [ HC-AQ 023 (20W) 28 0A 3M oM = — - = = =
§ — [ HC-AQ 033 (30W) = 3M oM - _ — _ _ -
g5 o HC-MFS 053 (50W) 40 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
g HC-MFS 13 (100W) = = = 0B 5H 0B OF = =
Z ol W | 5 [HCMFS 23 (200W) _ _ — — _ oD 20 00 oA
5 & & | & [HCKFs23 200W) ko - _ _ — — oD 20 00 0A
20| = @ | HC-MFS 43 (400W) = _ - = = 0D 40 00 0A
b = | HC-KFS 43 (400W) - - - = = 0D 40 00 0A
= HC-MFS 73 (750W) (o = _ _ _ _ — — 0B 0G
15 HC-KFS 73 (750W) = _ _ _ _ _ _ 0B 0G
b 2 MSM 5B (5W) 0C 0G 0G = _ _ _ — _
Z |legg = MSM 1A (10W) 220 e 0G 0G - = = = _ -
S 848 = MSM 2A (20W) 0C 0G 0G = = = = = =
S |@ 3 MSMA 3A (30W) - 0A 0A 0A 5K_| 0A | 0G - -
O |s® > MSMA 5A (50WV) [138 = 0A 0A 0A 5K 0A 0G = =
< |£E > MSMA 01 (100W) = — = 0A 5K 0A 0G = =
2 3 <Zt MQMA 01 (100W) = — - = = e 30 = =
50 = MSMA 02 (200W) 160 = _ - - = 0C 30 = =
z = MSMA 04 (400WV) = — _ = = 0C 30 = =
MSMA 08 (750W) [ 80 = _ — _ — _ _ 0A 2B
g s Q1AA04003D (30W) - 0B 0B 0B 5H 0B OF - =
i) z Q1AA04005D (50W) (Mo - 0B 0B 0B 5H 08B OF = =
[ Wt =) Q1AA04010D (100VV) _ _ _ 0B 5H 0B OF _ _
Qs ) Q1AA06020D (200WV) 60 - - - - - 0D 40 00 0A
Y = Q1AA06040D (400W) = - - _ - ) 40 00 0A
v & Q1AA07075D (750W) [ 176 _ _ _ _ _ _ _ 0A 2B
= > R88M-W03030 (30WV) = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
Zz 8 O R88M-W05030 (50W) [0 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
9 £ S R88M-W10030 (100VV) _ B _ 0B 5H 0B OF _ _
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(Not 1) Yukaridaki tablodaki simgeler kontrol No’nun alt iki rakamini gésterir.

(Not 2) KR15’de giris torku sinirlidir. Miisaade edilen maksimum giris torku KR1501 ve KR1502 igin sirasiyla 51 Nemm ve 103 Nemm’dir. KR15 modelinin
tizerine monte edilecek motorun maksimum torku miisaade edilen giris torkunu asarsa torku diisiiriin ve baska giivenlik énlemleri alin.

(Not 3) Adaptér flanglarinin paslanmaz ¢eligine THK AP-C yiiksek korozyona direngli kaplama uygulanir.
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® Adaptor Flanslarinin Boyutlari

B Model KR15 icin
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B Model KR20 icin
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FJCJ-[1 | .- Adaptor flang modeli
7 .. Kontrol No’nun alt 2 rakami
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M Model KR26 icin

FCJCJ-[] | - Adaptér flang modeli

] ... Kontrol No’nun alt 2 rakami
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B Model KR30H icin
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FOICJ-[]| - Adaptér flang modeli
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B Model KR33 icin
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M Model KR45H icin
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FICJ-[1] .- Adaptor flang modeli
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M Model KR46 icin
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M Model KR55 icin
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B Model KRé5 icin
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O Motor sarma tipi

Ornegin boyuna dogru boyutlari en aza indirmek igin motorun geri sarildigi durumlarda, uyumu saglamak igin KR modeli
ile birlikte istege bagl olarak motor sarma tipi de bulunmaktadir. (makara orani 1:1).

® KR33 modeli motor sarma icin 6rnek

(12) n 0
o
133705 | | || . o O
= ’ o[ °
L \\\'g, L) j Aﬁ
nal ls gl (W] 5 (o
12 e A FE —r——
82| 21 L9l [LE
@), 42 8 |15
Bolum A - A
@® KR46 modeli motor sarma icin 6rnek
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30,5 4 o ld o
Ni:== | o |
(1.2) y (%o o8]
(12.5) ) 34|20

(Not) Ozellikler monte edilecek motora gére farklilik gésterir. Detaylar icin THK ile temasa gegin.



O X-Y Konsolu

LM Kizak calistiricisinin bir sirada birlestirildigi durumlarda X-Y konsolu standart olarak tedarik edilir. Konsol, daha hafif
olmasi ve miimkiin oldugunca eylemsizligin azaltilmasi igin aliminyumdan yapilmistir.

B KR-008XS (KR33 1 saft modeli icin)

30 20 31 2-M5 E-sert 2D
/ 15
£zz &
80| ¢ coza &
T T T 35
15 SLIN2Rs LI 18 St
2-6,6 delgi gegisi i 11 L
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81 40
B KR-008XL (KR46 1 saft modeli)
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M KR-003XS (KR33 LM modeli ray sabitleme)
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M KR-003XL (KR46 LM modeli ray sabitleme)
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B KR-002XS (KR33 modeli siirgii sabitleme)
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® Kombinasyon 6rnekleri
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LM Kizak Calistiricisi Model\KRininfliasinmasi ile
(Tagima D)

@ Uriinii sdkmeyin. Uriiniin sékiilmesi, yabanci maddelerin girisine ya da pargalarin montajinin bozulmasina neden olabilir.

i

@® Uriinii tagirken dikkatli olun. Diisiiriilen veya darbe alan tiriin kirilabilir. Sarsintiya maruz kalan iiriin, goriinir bir hasara sahip olmasa da, islevsel hasara ugrayabilir.

CYaglama )

@ Pas 6nleyici yag iirtinden yeterince silin ve iirtinii kullanmadan énce yagla doldurun.

@ Farkli 6zelliklere sahip yaglari birbiriyle karistirip kullanmayin.

@ Uriin, siirekli sarsintiya maruz kalan yerlerde ya da temiz odalar, vakum, disiik/yiiksek sicakliktaki yerler gibi 6zel ortamlarda kullanilacaksa, siradan
gres yagi kullanilamayacagi durumlar vardir. Bu durumlarda THK ile temasa gegin.

® Ozel yaglar kullanilacagi zaman THK ile temasa gegin.
@ Yaglama yag kullanilacag zaman THK ile temasa gegin.

@ KR'nin tiim islevlerini tam olarak yerine getirmesi igin, yaglama gereklidir. Uriiniin yaglama yapilmadan kullaniimasi, dénen kisimlarda asinmanin artmasina
ya da {riiniin daha kisa 6mirli olmasina neden olabilir.
@ Genelde devindiricinin 100 km'lik isleyislinden sonra gres yagi yapin. Ancak gres yagi araliklari calisma kosullarina gére farklilik gésterir. Gres yagi
araliklarinin ilk muayene sirasinda belirlenmesi tavsiye edilir.
Tavsiye edilen gres yaglari KR15 : THK AFF gres yagi
KR20/26 : THK AFA gres yagi
KR30H - 65 : THK AFB-LF gres yagi
Temiz odalarda kullanilmak {izere, disiik toz iireten bir gres yagi olan THK AFF secenegi mevcuttur. THK ile temasa gegin.

CKuIIanlm Onlemleri )

@ Yabanci madde girisi, bilye dolasim yoluna zarar verebilir veya islevsel kayba neden olabilir. Toz ve kirinti gibi yabanci maddelerin sisteme girisini
engelleyin.

@® Uriin, sogutucunun somun bloguna niifuz ettigi bir ortamda kullanilacaksa THK ile temasa gegin.

@ Sistemi 80°C'de veya daha yiiksek isilarda kullanmayin. Sistem 80°C'de veya daha yiiksek isilarda kullanilacaksa THK ile temasa gegin.

@ Sisteme kir ya da kirinti gibi yabanci maddelerin girmesi durumunda, iriini temizledikten sonra yeniden yag doldurun. Kullanilabilir temizlik sivisi
gesitleri i¢in, THK ile gorustin.

@® Uriiniin, miisaade edilen dénme devrini asacak sekilde calistiriimasi kirilmalara ya da kazalara neden olabilir. GCalisma sirasinda dénme hizi, THK tarafindan
belirlenen araliklar sinirinda tutulmalidir.

@® Uriin, siirekli sarsintiya maruz kalan yerlerde ya da temiz odalar, vakum, diisiik/yiiksek sicakliktaki yerler gibi &zel ortamlarda kullanilacaksa, THK ile
temasa gegin.

CSakIama )

KR'yi saklamak igin THK tarafindan belirlenen ambalajin igine yerlestirin ve diisiik/yiiksek sicakliklar ile yiiksek nemden uzakta, yatay vaziyette muhafaza
edin.

@ "LM Kizak", "Ball Cage", "£@))," ve "QZ" THK Co. Ltd.'nin tescilli ticari markalaridir.

@ Fotograflar, iiriiniin kendisinden biraz farkli olabilir.

@® Uriiniin goriiniimii ve &zellikleri, triniin gelistirilmesi amaciyla énceden bildiriimeden degistirilebilir. Siparis vermeden dnce THK ile temasa gegin.

@ Bu katalogun hazirlanmasi sirasinda biiyiik 6zen gdsterilmistir. Ancak THK, baski hatasi veya eksikliklerden kaynaklanabilecek hasarlardan sorumlu
degildir.

@ THK, irtnlerinin/teknolojilerinin ihracati veya ihracata y6nelik satislari konusunda Japonya'nin Yabanci Déviz ve Dis Ticaret Kontrol Kanunlarini gézeten

temel bir politikaya sahiptir. Uriinlerimizin miinferit bilesenler halinde ihracati i¢in 8nce THK'ye danigin.
Tium haklari saklidir.
TrHK CO, LTD.
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